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1.Bezpecnostni informace

1.1 Bezpecnostni opatFeni

Neinstalujte toto zafizeni v misté vybusné plynné atmosféry, hrozi nebez-
peci vybuchu.

Elektroinstalaci by méli provadét pouze kvalifikovani jednotlivci, jinak hro-
zi nebezpedi Urazu elektrickym proudem. Kdyz je systém pFipojen k napa-
jeni, neprovadg@jte Zadné zapojeni, aby nedoslo k Urazu elektrickym prou-
dem.

Nedotykejte se ovladacich svorek, vnitfni desky plosnych spojl a jejich
soucasti, hrozi Uraz elektrickym proudem.

PFi pouziti ménice musi byt zemnici svorka spravné uzemnéna. Uzemnéni
musi splfovat narodni predpisy o elektrické bezpecnosti a dalsi elektrické
predpisy.

Po vypnuti se nedotykejte vnitfnich obvodl ani Zadnych ¢asti uvniti jesté
5 minut po zhasnuti displeje kladvesnice. Jakakoli vnitfni operace musi byt
provedena aZ po zajisténi vybiti pomoci kontrolniho pfistroje, aby nedoslo
k Urazu elektrickym proudem.

Na vystupni svorku (U, V, W) ménice nepfipojujte stfidavé napdjeni. Jedina
svorka, ke které je mozné pfipojit napdjeni AC, je R, S, T (nebo jednofazovy
ménic zdroje L 1, L2).

Zarizeni MOS mUZe byt poskozeno statickou elektfinou v lidském téle. Ne-
dotykejte se PCB a IGBT bez antistatického opatreni.

Dbejte na to, abyste uvniti ménice neztratili Srouby, rozpérky a jina kovo-
va cizi télesa, ¢cimzZ predejdete nebezpeci pozaru a posSkozeni ménice.
Nepfipojujte napajeni 230 V AC k internimu Fidicimu terminalu ménice,
jinak dojde k vaznému poskozeni ménice.

Pokud po spusténi ménice dojde k nadproudové ochrané, znovu zkontro-
lujte externi kabelaz, poté ménic zapnéte.

Pro zastaveni budiciho obvodu nevypinejte napdjeni. Zdroj odpojte, az
kdyZ se motor zastavi.

Méni¢ nemontujte na pfimé slunecni svétlo

1.2 MontaZ a zapojeni

A NEBEZPECi

Pfed zapojenim se ujistéte, Ze bylo odpojeno napajeni.
Nebezpedi trazu elektrickym proudem a pozaru.
Zapojeni by mél provadét elektrotechnicky odbornik.
Nebezpedi Urazu elektrickym proudem a poZzaru.
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Zemnici svorky musi byt bezpecné uzemnény.

(Tfida 380V: zejména treti zemnéni) Nebezpedi Urazu elektrickym prou-
dem a poZzaru.

Po pfipojeni svorky nouzové brzdy zkontrolujte, zda funguje spravné.
Riziko Urazu (odpovédnost za zapojeni by méli nést uzivatelé).
Nedotykejte se pfimo vystupnich svorek. Vystupni svorka je pfipojena pfri-
mo k motoru. Mezi vystupnimi svorkami by nemélo dochazet ke zkratu.
Nebezpedi Urazu elektrickym proudem a nebezpedi zkratu.

PFed zapnutim nasadte kryt svorky; pfed sejmutim krytu svorky zajistéte,
aby bylo odpojeno napéjeni.

Nebezpedi Urazu elektrickym proudem.

Kontrolu a udrZbu provadéjte po uplynuti 5-8 minut od vypnuti, az dojde
k Uplnému vybiti zbytkové elektfiny uvnitf pfistroje.

Nebezpedi zbytkového napéti v elektrolytickém kondenzatoru.

POZOR

Zkontrolujte, zda napéti napajeciho vodice souhlasi s jmenovitym vstup-
nim napétim frekvencniho ménice. Riziko zranéni a pozaru.

Podle schématu zapojeni pfipojte brzdny odpor nebo brzdnou jednotku.
Nebezpedi pozaru.

Svorky upevnéte Sroubovakem a kli¢em stanovenym momentem. Nebez-
peci pozaru.

K vystupnim svorkam U, V, W nepfipojujte napajeci kabel. Pokud na vy-
stupnich svorkach namérite napéti, doslo k vnitfFnimu poSkozeni frekvenc-
niho ménice.

Neodstranujte kryt pfedniho panelu, pfi zapojovani je nutné odmontovat
pouze kryt svorek.

MUze tim dojit k vnitfnimu poskozeni frekvenéniho ménice.

1.3 Provozni prostredi

Z4adné korozivni plyny, pary, prach nebo mastny prach, zadné pfimé slu-
necni svétlo.

Zadny poletujici prach a kovové &astice.

Vlhkost okoli 20 % ~ 90 % RV.

Vibrace nizsi nez 5,9 m/s2 (0,6 g).

Z4dné elektromagnetické ruseni.

Okolni teplota -10 °C ~ 40 °C. Pokud okolni teplota prekroci 40 °C, je nutné
zajistit dobré vétrani.

V nestandardnim provoznim prostfedi pouzivejte elektrickou skfifi nebo
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dalkové ovladani a zajistéte dobré vétrani a odvod tepla. Zivotnost fre-
kvencniho ménice se odviji od prostfedi a provoznich podminek, kde je
zafizeni namontovano. Nicméné i ve standardnim prostfedi je pfi dlou-
hodobém nepfretrzitém provozu zarucena Zivotnost elektrolytického kon-
denzatoru ne vice nez 5 let a chladiciho ventilatoru pfiblizné 3 roky. Dopo-
rucuje se aktualizace nebo ddkladna vcasna tdrzba.

2. Technicky rejstrik a specifikace

2.1 Technicky rejstFik a specifikace

Charakter ovladani

Krivka V/F
(charakteristika
frekvence napéti)

Nastaveni referencni frekvence

5~600 Hz, vicebodové nastaveni kfivky
V/F, nebo pevna kfivka konstantniho
to¢ivého momentu, pomalu klesajici
to¢ivy moment 1, pomalu klesajici tocivy
moment 2, ¢tvercovy tocivy moment

Ruéni nastaveni: 0,0~30 % jmenovitého

ovladani V/F Kompenzace totivého | vykonu
momentu Automatickd kompenzace: dle vystupniho
proudu a parametru motoru
bé&hem zrychlovani, zpomalovani nebo
Automatické omezenf ustaleného chodu automaticky detekuje
proudu a omezeni proud a napéti motoru statoru a ovlada
napéti jej v mezich na zakladé jedine¢ného
algoritmu, minimalizuje riziko chyby
Charakteristika Upravuje pomér tlaku a frelfvencev )
" podle parametru motoru a jedine¢ného
frekvence napéti .
algoritmu
Pocatecni toCivy moment: 3,0 Hz
150 % jmenovitého toc¢ivého momentu
(ovladani VF) 0,5 Hz 180 % jmenovitého
to¢ivého momentu (SVC, FVC) 0,05 Hz
180 % jmenovitého toc¢ivého momentu
Charakteristika (VO)
toc¢ivého momentu - . ) P
PFfesnost provozni rychlosti v ustaleném
Bezsenzorové

vektorové ovladani

bé&hu: < + 0,5 % jmenovité synchronni
rychlosti

Odezva tocivého momentu:< 50 ms VC,
SVC, FVC <20 ms

Parametr motoru
Samostatn

Schopnost detekovat automaticky
parametr za statického stavu

a dynamického stavu motoru, ¢imz
zarucuje optimalni ovladani.

Omezeni proudu
a napéti

Aktudlni fizeni uzaviené smycky, bez
proudového narazu, dokonald omezovaci
funkce nadproudu a prepéti

Omezeni podpéti
b&hem provozu

Specialné pro uZivatele s rozvodnou siti s nizkym nebo nestalym
napé&tim: pfi jeSté nizSim napéti, nez je povoleny rozsah, dokaze
systém zachovat nejdel3i moZnou dobu provozu na zakladé svého
jedinecného algoritmu a strategie pridélovani zbytkové energie

_ Jmenovité napétfl 3féZOVy (Fada 4T#) 380 V; 50/60 HZ
S | frekvence 1fazovy (Fada 2S#) 220 V; 50/60 HZ
=l
E Pov0|eny rozsah 3féZOVy (Fada 4T#) 320 V~460 V
napéti 1fazovy (fada 25#) 160 V~260 V
e fada 4T#; 0~460 V
Napéti N
fada 2S#; 0~260 V
= Frekvence ReZim nizké frekvence: 0~300 HZ ; ReZim vysoké frekvence:
= 0~3000 HZ
§> Typ G: 110 % pro dlouhodobé, 120 % po dobu 22 min, 150 % po
oL dobu 1 min
Dovolené pretizeni , )
Typ P: 105 % pro dlouhodobé, 120 % po dobu 8 min, 150 % po
dobu 1s
.. P Ovladani V/F, pokrocilé ovladani V/F, ovladani separace V/F,
ReZim ovladani Rrno s -
vektorové fizeni elektrického proudu
:g Nastaveni frekvence Analogovy vstup 0,1 % maximalni vystupni frekvence
o oy .
2 rozliSeni Digitalni nastaveni 0,01 Hz
o
E Analogow vstu V rozmezi 0,2 % maximalni vystupni
* govy P frekvence
© | Presnost frekvence
E . o - .
S Digitalni nastaven V rozmezi 0,01 % nastavené vystupni
frekvence




Typické

Typické

Provoz s vice
rychlostmi
a traverzovy provoz

16 segmentl programovatelného vicerychlostniho fizeni, vice
provoznich reziml. Traverzovy provoz: pfednastavena frekvence
a stfedni frekvence nastavitelna, pamét parametrt a obnoveni po
vypnuti napéjeni.

Radi¢ PID RS4E
Komunikace

Vestavény radic¢ PID (schopen prednastavit frekvenci). Standardni
konfigurace RS485 funkce komunikace, vice komunikacnich
protokold na vybér, funkce synchronizace ovladani.

Nastaveni frekvence

Stejnosmérné napéti0 ~ 10V,
stejnosmeérny proud 0~20 mA (volitelny
horni limit a doIni limit)

Analogovy vstup

ovladaciho panelu digitalniho vstupu
RS485 portu digitalniho vstupu Ovladani
svorky UP/DW nebo kombinované

s analogovym vstupem

DigitaIni vstup

Vystupni frekvence, vystupni proud,
vystupni napéti, rychlost motoru,
nastaveni frekvence, teplota modulu,
nastaveni PID, zpétna vazba, analogovy
vstup a vystup.

V provozu

Vystupni signal

2kanéalovy vystup OC a jednokanalovy
reléovy vystup (TA, TB, TC), az 16
moznosti

DigitaIni vstup

2 kanalovyanalogovy signal
vystupu,vystupv rozmezi mezi 0~20 mA
nebo0~10V s moznosti flexibilniho
digitdIniho vstupu, moznost dosazeni
vystupu o fyzickych vlastnostech jako
nastaveni frekvence, vystupni frekvence

Analogovy vstup

Automaticky provoz
pfi ustaleném napéti

Dynamicky ustéleny stav, staticky ustaleny stav a nestabilni napéti
pro moznosti ziskani nejstabiln&jsiho provozu

Zrychleni a zpomaleni

moznost volby 0,1 s ~ 3600 min kontinualni nastaveni, typ S a rezim
lineadrniho typu

Nastaveni ¢asu

o
S | Provoz Zaznam poslednich 6 chyb provozni
a parametry zaznamenavaji, kdyz dojde
k poslednimu vypnuti,v€etné vystupni
Zvukova signalizace frekvence, nastavené frekvence,
vystupniho proudu, vystupniho napéti,
stejnosmérného napéti 4 a teploty
modulu.
Nadproud, prepéti, podpéti, chyba modulu, elektrické tepelné relé,
Funkce ochrany prehrati, zkrat, vychozi faze vstupu a vystupu, Uprava parametrd
motoru odchylky, chyba vnitfni paméti atd.
Okolni teplota -10 C~t4(} C (pvok'gd je okolni teplota 40 °C, sniZte kapacitu
frekvencniho ménice)
§ Okolni vihkost 5 %~95 % RV, bez zkondenzovanych kapicek
i
S
3 . Uvnitf (bez pfimého slune¢niho svétla, korozivnich nebo hoflavych
& | Okoli o S
plynd, olejové mlhy a prachu)
Nadmofska vika PFi provozu se sniZzenou kapacitou nad 1 000 m sniZte 0 10 % na
vy kazdych 1 000 m stoupani.
© ‘) ~
5 | Uroveri ochrany 1P20
E
& | Zplisob chlazeni Vzduchové chlazeni s ovlddanim ventilatoru

Zpusob montaze

Typ zavésny, typ skfiné

Brzda

Nastavitelné pocatecni napéti
dynamického brzdénf, napéti mrtvého
chodu a dynamické brzdéni kontinudln{

Dynamické brzdéni

Zastavit pocatecni frekvenci DC brzdéni:
0,00~[F0.16] horni mezni frekvence
Brzdna doba: 0,0~100,0 s;

Brzdny proud: 0,0 %~150,0 %
jmenovitého proudu

DC brzdénf

Omezeni toku 0~100 0: neplatny

Provoz s nizkou
hladinou hluku

Nosna frekvence 1,0kHz ~ 16,0kHz plynule nastavitelna,
minimalizujte hluk motoru

Funkce sledovani
rychlosti
a restartovani

Hladky restart béhem provozu, okamzZité zastaveni a restart

Cita¢

Vestavény ¢itac usnadriuje integraci systému

Provozni funkce

Nastaveni horni a dolni mezni frekvence, operace preskakovani
frekvence, obraceni omezeni chodu, kompenzace skluzové
frekvence, komunikace RS485, frekvencni ovliadani postupného
zvy3ovani a sniZzovani, automatické zotaveni po selhani atd.
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2.2 Rozméry ramu a klavesnice
Rozméry ramu

[ -Bﬂ

=p b
LT

Obrazek D-1 Frekvenéni ménic¢ 0,75 KW ~ 315 KW vné&jSi rozméry

Rozméry pro montaz klavesnice:

A

99 mm

\/

69 mm

\4

Rozméry pro montaz externi kldvesnice (rozméry otevieného otvoru)

2.3 Tabulka vystupniho jmenovitého proudu

A(mm) | B(mm) | V(mm) | S(mm) | H(mm) | Montazni
Model otvor

Montéazni rozméry Obvodovy rozmér (mm)
0,75 KW-2,2 KW 89 140 151 100 133 5
4,0 KW-7,5 KW-11 KW 131 229 239 140 177 5
15 KW-22 KW 189 306 320 205 205 6
30 KW-37 KW 235 447 463 285 228 8
45 KW-55 KW 235 485 510 320 248 8
75 KW-110 KW 240 635,5 655 377 267 8
132 KW-160 KW 320 730 750 495 325 10
200 KW-280 KW 460 980 1005 632 418 13/16
315-500 KW 600 1210 1250 800 450 13/16

jednofazové trojfazové
Napéti
220V 220V (240 V) 380V (415 V)
Vykon (KW) proud (A) proud (A) proud (A)

0,4 2,3 23
0,75 4 4 21

1,5 7 7 3,8

2,2 9,6 9,6 5,1

4 17 17 8,5

55 25 25 13

7.5 - - 16

" - - 24

15 - 32
18,5 - - 36
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jednofazové trojfazové
Napéti
220V 220V (240 V) 380V (415V)
Vykon (KW) proud (A) proud (A) proud (A)

22 - - 44
30 - - 58
37 - - 70
45 - - 90
55 - - 110
75 - - 152
93 - - 172
110 - - 20
132 - - 253
160 - - 304
200 - 380
220 - - 426
250 - - 465
280 - - 520
315 - 585
355 - - 650
400 - - 725
450 - - 820

2.4 Volba brzdného odporu

Vykon ménice

Specifikace brzdného rezistoru

brzdny moment

Napee () bty 3 Ohm 10% ED
0,4 80 200 125
0,75 80 150 125
Je?:;;‘ézz;(;/y, 1,5 100 100 125
2,2 100 10 125
4,0 300 50 125
0,75 150 110 125
1,5 250 100 125
Trojfazovy, 2,2 300 65 125
fada 220 4 400 45 125
55 800 22 125
7.5 1000 16 125
0,75 100 750 125
1,5 300 400 125
2,2 300 250 125
4 400 150 125
55 500 100 125
7,7 1000 75 125
11 3000 43 125
15 3000 32 125
Trifazovy,
£da 380 18,5 3000 25 125
22 4000 22 125
30 5000 16 125
37 6000 13 125
45 6000 10 125
55 6000 10 125
75 7500 6,3 125
93 9000 9,412 125
110 11000 9,412 125
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132 13000 6,3/2 125
160 16000 6,3/2 125
200 20000 2,5 125
220 22000 25 125
Trifazovy, 250 25000 2,5/2 125
fada 380 280 28000 2,52 125
315 32000 2,5/2 125
355 34000 2,5/2 125
400 42000 2,5/3 125
450 45000 2,5/3 125

Poznamka:
1. vyberte prosim hodnotu odporu specifikovanou spolecnosti.

2. pokud pouZivate brzdny odpor poskytovany spolecnosti a ten zplsobi poskozeni frekvenéniho méni-
Ce jiného vybaveni, nenese za to spole¢nost Zddnou odpovédnost.

3. instalace brzdného odporu musi brat v Gvahu bezpe¢nost prostredi, hoflavost, vzdalenost frekvenc-
niho méni¢e minimalné& 100 mm.
4. parametry v tabulce jsou pouze orientacni a nejsou standardni.

3. Zakladni zapojeni vedeni

3.1 Schéma zakladniho zapojeni

Elektrické Casti frekvencniho ménice zahrnuji hlavni smycku a Fidici smycku. Ote-
viete kryt 1/0 svorek, uvidite hlavni svorku smycky a ovladaci svorky smycky; za-
pojeni provedte podle nasledujicitho schématu.

3.2 Svorka Fidici smycky

10V | GND | AO1 | 485+ | 485- ;(é// X4 X6 | COM | Y2

Al Al2 | GND | AO2 F>\</\1//D X3 X5 X7 Y1 24V TA B TC

3.3 Tabulka funkci svorky ovladaci smycky

Funkéni specifikace svorky Fidici smycky
Kategorie S\V/9rka Funkce Specifikace
Cislo
X1
X2
X3 U¢inna pfi zkratu mezi (X1, X2, X3, X4, X5,
X6, X7, X8) ~ COM, a funkce jsou nastaveny
Svorka x4 pomoci parametr( F4.00~F4.06 (spolecny .
multifunkéniho port: COM) VSTUP, 0-24V uroviiovy
digitélniho sllvgnal, nizka Uroven
X5 ucinnosti, 5 mA.
vstupu
X7
X6 muze fungovat jako jeden
X6 z multifunkénich svorek, také jako
vstupni programovatelna svorka
vysokorychlostniho pulsu viz F4.06.




Funkéni specifikace svorky Fidici smycky

Kategorie S\f?rka Funkce Specifikace
cislo
Vi Multifunkéni programovatelny kolektor ’
Svorka vystupni kanal 2 otevieného obvodu, Ize VYSTUP, maximalni proud
digitalniho naprogramovat jako DO svorka rdiznych zatéze <50mA.
'8 funkci (spolecny port: COM)
vystupu v2
Lze naprogramovat jako vystupni . , ,
svorku pulsu s aZ 13 funkcemi (spole¢ny VYSTUP, rozsah vystupni
port: COM Viz F5.06. V8echny pFijimaji frekvence F5.15~F5.18, se
vstup napéti/proud. Propojka CN4 (pro maximalni frekvence az
Al propojovaci svorku Al1) mGZe vybrat rezim | 50KHz.
vgtupulrjapétl' nebo proudu,lpFiEemijako VSTUP, rozsah vstupniho
vychozi je nastaveno vstupni napéti. Pro napéti: ~10 V (vstupni
aktudlni vstup staci zkratit stfed a dalsi impedance100 KQ), rozsah
kolik pomovc!' krytky propojky. AI2, pFivjEr_n,é vstupniho proudu ~20
A2 | pouze napé&tovy vstup. Nastaveni méficiho | A (vstupni impedance
rozsahu je kéd funkce F4.13 ~ F4.21. 5000Q) .
Analogovy (referencni zemnéni: GND)
vstup/vystup
Svorka AO1 je schopno vydavat analogové napéti/ ’
AO01 | proud (celkem 13 druh signald). Propojka | VYSTUP, 0~ 10V DC
CN3 (pro propojovaci svorku AO1) mlze napéti,Vystupni napéti
vybrat rezim vystupu napéti nebo proudu, | AO1, AO pochazi
pFicemz jako vychozi je nastaveno vystupni | z ¢asového pribéhu
napéti. Pro aktualni vystup staci zkratit signalu PWM CPU.
stied a dalSi kolik pomoci krytky propojky. | Vystupni napéti je pfimo
AO2 | AO2 poskytuje pouze analogové vystupni Umérné Sifce ¢asového
napéti. Viz F5.04, F5.05. (Referen¢ni pribéhu signalu PWM.
zemnéni: GND)
Trl:\]z/ TA-TB: standardné
L, L. 3 zavreng; TA-TC:
Vystupni TB1/ Dvoukana[ova programovatelna vystupni _ | standardné otevena.
wvorka relé 82 ;\éogkar:gli}_ng/ggz, TB1/TB2, TCI/TC2, a2 | Kontaktni kapacita: 250
— rund. viz F>.02. VAC/2 A (COS ®=1);
T2 250 VAC/1 A (COS @=0,4);
- 24V je spolecné napajeni pro obvody viech | Maximain{ vystupni proud
Napajeci port 24V vstupnich svorek digitalniho signalu. 200 mA

A Na fidici svorku Al1 je mozné pfipojit napétovy i proudovy signal, zatimco

na Al2 pouze vstupni napétovy signal; uzivatelé mohou provadét odpovi-
dajici propojeni na hlavni fidici desce podle typu signalu.

Pfi pfipojeni slabého analogového signalu mlze dojit k vnéjSimu ruseni.
Vedeni by tedy mélo byt co nejkratsi. Externi ovladaci vedeni by mélo byt
vybaveno oddélovacim zafizenim nebo stinénim a mélo by byt uzemnéno.
Operacni vstup signalniho vedeni a frekvenéniho mé¥ice by mél byt zapo-
jen oddélené se stinénim a mimo hlavni smyckové vedeni.

A Zapojeni fidici smycky by mélo byt vétsi nez 0,75 mm? a doporucuje se

STP (stinény krouceny par). Pfipojovaci €asti svorek ovladaci smycky by
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mély byt pocinované, nebo byt opatfeny kovovym spojem lisovanym za
studena.

PFi pripojovani zafizeni k vystupu analogového signalu mize dojit k poru-
Se zplsobené rusenim od frekvencniho ménice, které Ize vyresit pridanim
kondenzatoru nebo feritového pouzdra k vystupnimu zafizeni analogové-
ho signalu.



4, Otocny prepinac

JP2
VYPNUTO Odpor na odpovidajici komunikaci 485 neni pfipojen
ZAPNUTO Odpor na odpovidajici komunikaci 485 je pfipojen
JP3
Cin Reprezentuje vstupni proudovy signal Al1, 4-20 mA
Vin Reprezentuje vstupni napétovy signal Al1, 0-10 V
P4
Vo1 Reprezentuje vystupni napétovy signal AO1, 0-10 V
Co1 Reprezentuje vystupni proudovy signal AO1, 4-20 mA
JP5
AO2 AO2 /D02 AO2 je ucinny a na vystupu je signal vystupniho napéti
DO Do je platné pro AO2 / DO a na vystupu je vystupni pulzni signal
JP7
Vo2 Vystupni napétovy signal AO2 je 0-10 V.
Co2 Reprezentuje vystupni proudovy signal A02, 4-20 mA

5. Upozornéni k zapojeni

1.

10

PFi demontdZi a vyméné motoru odpojte vstupni napdjeni frekvencniho
ménice.

Odpojeni napajeni motoru nebo pracovni frekvence by mélo byt provadé-
no pouze tehdy, kdyz frekvenéni ménic nema zadny vystup.

Chcete-li snizit uCinek EMI (elektromagneticka interference) v pfipadé, kdy
jsou elektromagneticky konektor a relé blizko frekvencniho ménice, pfi-
dejte tlumic prepéti.

Na vystupni svorku U, V, W nepfipojujte stfidavé nap3ajeni.

PFidejte izolacni zafizeni na externi ovladaci linku nebo poufZijte stinéni.
Operacni vstup signalniho vedeni by mél byt zapojen oddélené se stiné-
nim a mimo hlavni smy¢kové vedeni.

Pokud je nosna frekvence mensi nez 4 kHz, udrzujte vzdalenost mezi fre-
kvenénim méni¢em a motorem do 50 m; kdyZ nosna frekvence prekroci
4 kHz, provedte vhodné snizeni vzdalenosti a nejlépe vloZte drat do trub-
ky.

PFi pfidavani perifernich zafizeni (filtry, reaktory atd.) k frekvenénimu mé-
nic¢i zkontrolujte zemni odpor pomoci pFistroje tramegger 1000 V a ujisté-
te se, Ze je hodnota vyssi nez 4 MQ.

Nepfidavejte kondenzator fazového posunu nebo RC tlumic na svorku U,
V, W frekvenéniho ménice

.Pokud frekvencni ménic¢ poustite Casto, nevypinejte napajeni, pouZijte

svorku COM/RUN ovladaciho terminalu ke spusténi a vypnuti, abyste ne-
poskodili mistek usmérnovace.

Zemnici svorka musi byt spolehlivé uzemnéna (zemnici impedance by méla byt
nizsi nez 100 Q), aby se predeslo nehodadm, popripadé maze dojit k Uniku elek-
trické energie.

Pri vedeni hlavnich smycek zvolte prdmér dratu podle narodniho elektrického
predpisu.

Nahradni obvod

Béhem chyby nebo vypnuti frekven¢niho méni¢e mize dojit k velkym prostojim
nebo jinému nahodnému selhani. Za Ucelem zajiSténi bezpecnosti se za téchto
okolnosti doporucuje pridat obvod sp4. Poznamka: pfedem ovérte a vyzkouSejte
provozni charakteristiku nahradniho obvodu, abyste se uijistili, Ze pracovni frek-
vence a sled fazi se shoduje.



Provoz a displej

4.1 Ovladaci panel

4.2 Klavesy na ovladacim panelu

Klavesa Nazev

Popis funkce

kldvesa pro

PRG programovani/odejit

PFechod na nebo odchod z programovani

ENTER klavesa Enter

PFechod do podmenu nebo potvrzeni dat.

A klavesa zvyseni

Zvyseni hodnoty dat nebo kédu funkce (rychlost navySovani
se zvy3i delSim podrzenim této klavesy)

A 4 klavesa snizenf

Snizeni hodnoty dat nebo kédu funkce (rychlost snizovani se
zvysi podrZzenim této klavesy)

2 2 klavesa shift/monitor

Viybere oblast dat, kterd maji byt nastavena a upravena,
kdyZ je frekvenéni mé&nic ve stavu Uprav; pfepne parametr
monitoru, ktery se ma zobrazit, kdyz je frekvenéni ménic

v jinych reZzimech.

RUN kldvesa spustit

PFepne do reZimu spusténi pod modelem klavesnice.

STOP/RESET | klavesa stop/reset

Po stisknuti této kldvesybude frekvencni ménic v bézném
stavu zastaven podle nastaveného rezimu, pokud je kanal
prikazu spusténi nastaven jako efektivni rezim zastaveni
pomoci kldvesnice. Po stisknuti této klavesy se frekvencni
ménic resetuje a obnovi normalini stav, pokud je ve stavu
chyby.

FUNC funkeni tlacitko

PFi stisknuti této kldvesy v reZimu klavesnice je podle
nastaveni funkéniho parametru FE.O1 k dispozici funkce
pootaeni zpétny chod nebo frekvenéni vile.

W KASTE|

4.3 Popis LED a kontrolek

PoloZka Popis funkce
Digitalni displej | Zobrazi aktudIni stavovy parametr béhu a nastaveny parametr.
° Hz, A,V Zobrazena jednotka fyzikalni veli¢iny (proud A, napéti V, frekvence Hz)
g la) Kontrolka alarmu indikuje, Ze ménic¢ je aktualné ve stavu potlacen{
e "'_.: ALM nadproudu nebo prepéti nebo ve stavu chyby alarmu.
g é FWD Tato kontrolka se rozsviti zelené, kdyZ je ménic¢ v chodu vpred.
S =
= E REV Tato kontrolka se rozsviti cervené, kdyz je ménic v chodu vzad.
REMOTE | Indikator dalkového ovladani.
A ﬁktuélnl’ zobrazeny parametr je proud s jednotkou A, sviti LED kontrolka
v thuélnl’ zobrazeny parametr je napéti s jednotkou V, sviti LED kontrolka
a Hz Aktudlni zobrazeny parametr je frekvence s jednotkou Hz, sviti LED
. kontrolka Hz
§ % Aktudlni zobrazeny parametr je procento, sviti LED kontrolka Hz a V
E r/min ;;\I;tuélm’ zobrazeny parametr je rychlost otaceni, sviti LED kontrolka Hz
m/s Aktudlni zobrazeny parametr je linedrni rychlost, sviti LED kontrolka V a A
°C Aktualni zobrazeny parametr je teplota, sviti LED kontrolka V, A a Hz




5. Kod funkce

O upravitelny parametr za jakychkoli podminek
X neupravitelny parametr ve stavu zapnuto
@ skutecny zjistény parametr, ktery nelze ménit

< tovérni parametr, Ize upravit pouze v tovarné, nelze upravit uZivatelem

Nastavit rozsah

Skupina FO = zékladni parametry provozu

Tovarni
nastaveni

F0.00

Typ frekvencniho
ménice

0: typ G (typ zatiZeni s konstantnim tocivym
momentem)

1: typ P (ventilator, typ zatizeni vodniho cerpadla)

Poznamka 1: nastavena jako typ P a parametry
ménice se automaticky obnovi, bez Gpravy
jakéhokoli parametru frekvenéni ménic Ize pouZzit
jako ménic vy3Siho stupné pro poufZiti ventilatoru
a vodniho erpadla.

Poznamka 2: nelze inicializovat, upravte ji prosim
rucné.

F0.01

ReZim ovladani

0: béZné ovladani V/F (manudlni zvyseni toc¢ivého
momentu)

1: pokrocilé ovladani V/F (automatické zvyseni
toCivého momentu)

2: vektorové fizeni proudu s otevienou smyckou
(SVO)

3: oddélené ovladani typu V/F

Poznamka 1: zvolte zpUsob ovladani 3 (vektorové
Fizeni proudu uzaviené smycky), vstupni svorku
X6 Ize pouzit pouze jako bé&Znou svorku, nikoli pro
vysokorychlostni pulzni vstup. Pozndmka 2: tento
parametr nelze inicializovat, upravte jej prosim
rucné.

V zavis-
losti na
modelu

F0.02

Operacni
prikazovy kanal

0: ovladdaci panel kanalu pfikazu spustit
1: svorka kanélu prikazu spustit
: komunikacni kanal pfikazu spustit

F0.03

Zdroj hlavni
frekvence A

: digitalni nastaveni 1 (klavesnice A/V klavesa V)
: digitalni nastaveni 2 (svorka NAHORU/DOLU)

: nastaveni analogového All (0~10 V/20 mA)

: nastaveni analogového Al2 (0~10 V)

:panelovy potenciometr

: nastaveni pulsu (0 ~50 KHZ)

: nastaveni vicestupfiové rychlosti

:snadné PLC nastaveno

: ovladani PID nastaveno

O 00 N ol A W N = OfN

: digitalni nastaveni 3 (komunikace nastavena)

X Tovarni -
Nastavit rozsah nastaveni | YPTavy
0: digitalni nastaveni 1 (klavesnice A/V klavesa)
1: digitalni nastaveni 2 (svorka NAHORU/DOLU)
2: nastaveni analogového All (0~10 V/20 mA)
3: nastaveni analogového Al2 (0~10 V)
F0.04 Zdroj hlavni 4: panelovyl potenciometr 5 .
frekvence B 5: nastaveni pulsu (0~50 KHZ)
6: nastaveni vicestupriové rychlosti
7: snadné PLC nastaveno
8: ovladani PID nastaveno
9: digitalni nastaveni 3 (komunikace nastavena)
0: zdroj hlavni frekvence A
1: A+tK*B
2: A-K*B
3: |A-K*B|
4: MAX (A, K*B)
5: MIN (A, K*B)
F0.05 | zdroj frekvence 6 prepnuti z A na K*B (A je pred K*B) 0 0
7 pfepnuti z A na (A+K*B) (A je pfed A+K*B)
8: pfepnuti z A na (A-K*B)
(A je pred A-K*B)
Poznamka 1: potfeby prepinace frekvence
Poznamka 2 : ve srovnani s metodou nastaveni
zdroje frekvence ma traverzni provoz vyssi
prioritu.
Nastavenf
F0.06 fégrg?;”'ho 0,00 Hz~[F0.11 ] horni mezni frekvence 50,00 o
frekvence 1
Nastavenf{
F0.07 i‘jgrg?;”'ho 0,00 Hz~[F0.113] horni mezni frekvence 50,00 o
frekvence 2
Pomocna
frekvence
F0.08 | nastavenizdroje [0,01~10,00 1,00 (0]
zatézového
koeficientu K
F0.09 | Smér pohybu 0: dopfedu 1: zpét 2: zabranéni chodu zpét 0 X
L Rozsah nizké frekvence:
Maximalni MAX (50,00, [F0.113] } ~ 300,00
P0.10 | vystupni , 50,00 X
e Rozsah vysoké frekvence:
MAX (50,00, [F0.113) } ~ 3000,0
Horni mez
FO.11 frekvence [FO.12] ~ [FO.10] 50,00 X




Nastavit rozsah

Tovarni

F1.08

Induktance
statoru a rotoru
asynchronniho
motoru

Nastavit rozsah

0,1~6 553,5 mH

nastaveni

Tovarni

Upravy

F1.09

Vzajemna
induktance
statoru a rotoru
asynchronniho
motoru

0,1~6 553,5 mH

F1.10

BezzatéZovy
proud
asynchronniho
motoru

0,01~655,35 A

F1.11-
F1.15

Vyhrazeno

F1.16

Ladéni motoru

0: bez akce
1: celkové ladéni bez zatéze
2: celkové ladéni se zatézi

Skupina

F2 - Parametry rychlostni smycky, to¢ivého momentu a toku

F2.00

Rychlostnismy¢-
ka (ASR1) pro-
porcionalni

0,000~6,000

1,000 O

F2.01

Integralni cas
rychlostni
smycky (ASR1)

0,000~32,000 S

1,000 (0]

F2.02

Casova
konstanta filtru
ASR1

0,000~0,100 S

0,000 (0]

F2.03

Zménit nizko
obvodovou
frekvenci

0,00Hz~ [F2.07]

5,00 O

F2.04

Proporcionaini
prirlistek (ASR2)
rychlostni
smycky

0,000~6,000

1,500 O

F2.05

Integralni cas
rychlostni
smycky (ASR2)

0,000~32,000 S

0,500 (0}

F2.06

Casova
konstanta filtru
ASR2

0,000~0,100 S

0,000 O

F2.07

PFepnout vysoko
obvodovou
frekvenci

[F2.033] ~ [FO.11] horni mezni frekvence

10,00 (0}

nastaveni
gz | DT 0,00Hz~ [F0.11) 0,00
frekvence
1,0~16,0 KHz
0,4~4,0 KW 6,0 KHz 1,0~16,0 KHz
Fo.13 | Frekvence 55~30KW  45KHz 1,0~16,0 KHz
ménice
37~132 KW 3,0 KHz 1,0~10,0 KHz
160~630 KW 1,8 KHz 1,0~5,0 KHz
, 0,1~3600,0 S
F0.14 | Doba zrychleni 1
0,4~4,0 KW 75S
5,5~30,0 KW 1505
B Doba zpomaleni |37,0~132,0 KW 30,05
’ 1 160,0~630,0 KW 60,0 S
Ovladani LED cifra na misté jednotek: vypnuti Ulozisté
F0.16 |digitalniho 0: Ulozisté 1: bez Ulozisté 000
nastaveni 1 LED cifra na misté jednotek: drzte pfi zastavovani
0: drZte 1: nedrzte
LED cifra na misté stovek klavesa A/V, frekvence
Ovladani NAHORU/DOLU
F0.17 | digitalniho 0: neplatny 1: platny 000
nastaveni 2 LED cifra na misté stovek: vyhrazeno
Skupina F1 - Parametry motoru
0: AC asynchronni motor
1: PMSM (vyhrazeno)
F1.00 | Typ motoru Poznamka 1: sypghroqnl’ pFl’stvroj nyni akcveptuje 0
pouze vektorové Fizeni s uzavienou smyckou
Pozndmka 2: tento parametr nelze inicializovat,
upravte jej prosim rucné.
F.01  [Jmenovitywikon |4 4 6999 kw
i motoru ! !
Jmenovita
F1.02 |frekvence 0,01 Hz~[F0.10 ] maximalni frekvence 50,00
motoru
e | ez 0~60 000 RPM
rychlost motoru
F1.04 |Jmenovité napéti | o0y,
i motoru
F1.05 |Jmenovityproud |44 ¢ 5535
motoru
Fl.06 | Odporstatoru 1464156 0002
asynchronniho
Fr.o7 | Odporrotoru 14 641 50,00052
asynchronniho

SWKASTE|

F2.08

Vektorova
kontrola
pozitivniho
faktoru
kompenzace
skluzu (stav
elektropohybu)

50,0 %~200,0 %* jmenovita frekvence skluzu

100,0 % O

[KASTEE



Vektorova
kontrola negativ-
niho faktoru

Nastavit rozsah

Tovarni
nastaveni

Upravy

Tovarni

elektropohybu
ve vektorovém
rezimu

motoru 120,0 %

F2.09 K 50,0 %~200,0 %* jmenovita frekvence skluzu 100,0 % (0]
ompenzace
skluzu (stav
brzdéni)
Ovladani 0: rychlost
F2.10 | ychlost 1: moment 0 X
a tocivého
momentu 2: platné podminéné (prepinac svorky)
Zpozdéni
prepnuti
F2.11 | rychlosti 0,01~1,00 S 0,05 X
a tocivého
momentu
0: nastaveni kladvesnice
Fi Civé 1: Al
F2.12 Prikaz tocivého 0 o
momentu 2: Al2
3: Nastaveni komunikace
Tocivy moment
F2.13 | nastaven pomoci | -200,0 %~200,0 %* *jmenovity proud motoru 0,0 % (¢}
klavesnice
Kanal 1 omezeni
rychlosti . Lo .
v refimu 0: nastaveni kladvesnice 1
F2.14 | ovladani 1: Al 0 (¢}
tocivého 2: AI2
momentu
(vpred)
kanal 1 omezeni | o .
rychlosti v 0: nastaveni klavesnice 2
F2.15 | reZimu ovladani | 1: Al 0 (¢}
tocivého 2: AI2
momentu (vzad)
Omezeni
F2.16 rychlosti 0,0~100,0 %* [F0.10] maximalni frekvence 100,0 % (0]
z kladvesnice 1
Omezeni
F2.17 rychlosti 0,0~100,0 %* [F0.10] maximalnifrekvence 100,0 % (0]
z kladvesnice 2
Doba nardstu
F2.18 |tocivého 0,0~10,0S 0,1 o
momentu
Doba poklesu
F2.19 | tocivého 0,0~10,0S 0,1 (¢}
momentu
Omezeni
?g%eehnotu Typ G: 0,0 %~200,0 % *jmenovity proud motoru
F2.20 180,0 % Typ G: 0,0 %~200,0 % *jmenovity proud 0

Nastavit rozsah nastaveni Upravy
omezeni
':T?glr\fehnc')cu Typ G: 0,0 %~200,0 % *jmenovity proud motoru
F2.21 o 180,0 % Typ G: 0,0 % ~200,0 %*jmenovity proud (0]
rzdéni ve
P motoru 120,0 %
vektorovém
rezimu
0: detekovani neplatné
1: po zjisténi nadmérného to¢ivého momentu pfi
konstantni rychlosti pokracujte v chodu
2: po zjisténi nadmeérného tocivého momentu pfi
provozu pokracujte v chodu
3: po zjisténi nadmérného tocivého momentu pfi
konstantni rychlosti odpojte vystup
Akce detekce 4: po zjisténi nadmérného tocivého momentu pfi
F2.22 |tocivého provozu odpojte vystup 0 X
momentu 5: po zjisté&ni malého togivého momentu pfi
konstantni rychlosti pokracujte v chodu
6: po zjisténi malého tocivého momentu pfi
provozu pokracujte v chodu
7: po zjisténi malého tocivého momentu pfi
konstantni rychlosti odpojte vystup
8: po zjisténi malého tocivého momentu pfi
provozu odpojte vystup
3 . Typ G: 0,0 % ~200,0 %*jmenovity proud motoru
Uroveri detekce | 150 0 9
F2.23 |tocivého - . . » X
momentu Typ P: 0,0 % ~200,0 %*jmenovity proud motoru
110,0 %
Cas detekce
F2.24 |tocivého 0,0~10,0 S 0,0 X
momentu
Mezni frekvence
F2.25 |soucinitele 0,00~300,00 Hz 10,00 O
statického treni
Soucinitel
F2.26 statického tfeni 0.0~2000 0.0 ©
Doba uchovani
F2.27 | soucinitel 0,00~600,00 s 0,00 X
statického treni
Skupina F3 - Kontrolni parametry ménice
0: linedrnf krivka
1: klesajici kfivka to¢ivého momentu 1 (vykon 1,3)
Nastaven kFivky | 2: klesajici kFivka to€ivého momentu 2 (vykon 1,5)
F3.00 V/E 0 X
3: klesajici kfivka to¢ivého momentu 3 (vykon 1,7)
4: Ctvercova krivka 5: uZivatelem nastavena kfivka
V/F (urceno F3.03 -F3.08)
Nastaveni
F3.01 |zvySenitocivého |[0,0~30,0 %*jmenovité napéti motoru [F1.02] X
momentu

W ASTE]



Tovarni

motoru

Nastavit rozsah nastaveni | UPTavy
Bod vypnuti
F3.02 |Przvysovani 0,00~jmenovita frekvence motoru 15,00 X
toCivého
momentu
F3.03 V/F frekvence FI | 0,00~F2 (hodnota frekvence) 12,50 X
F3.04 Napéti V1 V/F 0,0~V2 (hodnota napéti) 25,0 % X
F3.05 | V/Ffrekvence F2 | FI~F3 (hodnota frekvence) 25,00 X
F3.06 Napéti V2 V/F V1~V3 (hodnota napéti) 50,0 % X
F3.07 | V/Ffrekvence FI |0,00~F2 (hodnota frekvence) 37,50 X
F3.08 | V/F frekvence F3 Hodnota frekvence F2- [F1.02] jmenovita 75,0 % X
frekvence motoru
OVGdaniV/E | 0,0~200,0 %*menovity skluz
ompenzace
F3.09 Skluz'%vé poznamka: vychozi nastaveni 100,0 % v 0.0 % 0
frekvence pokrocilém rezimu Fizeni VF
Koeficienty
F3.10 E'tro"a”' 1-10 3 )
ompenzace
skluzu Fizeni V/F
Koeficienty
filtrovani
F3.11 | kompenzace 0~10 o
tocivého
momentu Fizeni
V/F
0: napll oddéleny rezim ménice, vystup napéti
s vystupniho
1: napdl oddéleny rezim ménice,vystup napéti
s vystupniho
2: zcela oddéleny reZim ménice, vystup napéti
s otevienou smyckou
Oddélené 3: zcela oddé&leny rezim ménice, vystup napéti
F3.12 | ovladanitypu s uzavfenou smy¢kou 0 X
Wz Poznamka 1: kdyz zvolite oddélené ovladani
ménice, vypnéte prosim funkci kompenzace
prostoje
Poznamka 2: na tomto je zaloZeny koncept
Castecného oddéleni. BEhem spusténi zdstava
frekvence napéti ménice ve vztahu VVVF, ale po
dosaZeni dané frekvence se oddéli
) _ | 0: digitaIni nastavenf
F3.13 | Kandlnastaveni 1.\, 0 )
napéti
2: AI2
7 o <. |0,0~200,0 %*jmenovité napéti motoru poznamka:
Vystlfprll napet Vv rezimu vystupu otevfené smycky, maximalni
F3.14 digitalniho , p oy . L s 100,0 % (6]
. — vystupni napétf je 100,0 % jmenovitého napéti

. Tovarni | -
Nastavit rozsah nastaveni | YPTavy
Maximalni
napétf kiivky 0,0~100,0 %*jmenovité napéti motoru
F3.15 | VFvrezimu poznamka: toto napéti reprezentuje vystupni 80,0 % X
polovi¢niho napéti ménice
oddélenfi
F3.16 Dobva pérﬁstu 0,1~3600,0 S 10.0 o
napeti poznamka tento parametr je platny pouze pro
F3.17 Dob:a poklesu rezim vylstupuvs,otevrenou smyckou pfi plném 100 o
napéti oddéleni napéti
Skupina F4 - Parametry digitalniho vstupu
0: ovladaci svorka necinna
1: béh vpred (FWD)
Vstupni funkce | 2: b&h zpé&t (REV)
X1 (pokudje | 3:trojvoditové oviadani behu
F4.00 | FA.21 lnenullove, 4: ovladani pootoceni vpred ! X
pak vychozi fyzs -
funkce NO.58) 5: ovladani pootoceni vzad
6: ovlddani volného zastaveni
7: vstup externiho resetovani signalu (RST)
8: externi chyba normalné otevieného vstupu
9: externi chyba normalné zavieného vstupu
10: funkce nouzového zastaveni (s brzdou)
Vstupni funkce 1 vyrlrazteno
X2 (pokud je 12: zvy3eni frekvence
F4.01 FA.21 nenulové, | 13:sniZeni frekvence 2 X
pak vychozi 14: NAHORU/DOLU frekvence svorky s nulovou
funkce NO.59) vali
15: vicerychlostni 1
16: vicerychlostni 2
17: vicerychlostni 3
18: vicerychlostni 4
19: ¢as TT1 ZRYCHLENI/ZPOMALENI
Vstupni funkce | 20: €as TT2 ZRYCHLENI/ZPOMALENI
X3 (pokud je 21: kanal 1 prikazu spustit
F4.02 | FA.21 nenulove, |22:kandl 2 prikazu spustit 4 X
pak vychozi 23: Z&kaz ZRYCHLENI/ZPOMALENI ménice
funkce NO.60) ot -
24: Z4kaz provozu ménice
25: prepnuti prikazu spusténi na klavesnici
26: prepnuti pfikazu spusténi na svorku
27: pfepnuti pfikazu spusténi na komunikaci
28: pomocna frekvence nulové vile
i 29: zdroj frekvence A a K* B prepinac
vstupni f”’?kce 30: zdroj frekvence A a A+K* B prepinac
X4 (pokud je  131: 2droi frek A 3 A-K* B piepinat
F4.03 |FA.21 nenulové, -zdrojirekvence A a prepinac 7 X
pak vychozi 32: vyhrazeno
funkce NO.61) 33: vstup ovladani PID
34: pauza ovladani PID
35: spustit traverzovy provoz
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Vstupni funkce

Nastavit rozsah

36: pozastavit traverzovy provoz
37: resetovat traverzovy stav
38: vstup ovladani PLC

Tovarni
nastaveni

Upravy

F4.12

Svorka
NAHORU/
DOLU frekvence
upravujici
rychlost

Nastavit rozsah

0,01~50,00 Hz/S

nastaveni

Tovarni | -
.| Upravy

1,00 (0]

F4.13

Dolni mez
vstupu Al1

0,00Vv/0,00 mA~10,00 V/20,00 mA

0,00 (0]

F4.14

Odpovidajici
dolni mez Al1
sada fyzikalni
veli¢iny

-200,0 %~200,0 %
Pozndmka: rozsah odpovida F4.28

0,0 % 0O

F4.15

Horni mez
vstupu Al1

0,00 V/0,00 mA~10,00 V/20,00 mA

10,00 (0]

F4.16

Horni mez Al1
odpovidajici
nastaven{
fyzikalIni velic¢iny

-200,0 %~200,0 %
poznamka: rozsah odpovida F4.29

100,0 % O

F4.17

Doba
vyhlazovani
vstupu All

0,005~10,00 S

0,05 (0}

F4.18

Dolni mez
vstupu Al2

0,00 v~10,00 vV

0,00 o

F4.19

Dolni mez

Al2 nastaveni
odpovidajicf
fyzikaIni veli¢iny

-200,0 %~200,0 %
poznamka: rozsah odpovida F4.28

0,0 % (6}

F4.20

Horni mez
vstupu Al2

0,00 v~10,00 vV

10,00 O

F4.21

Dolni mez

Al2 nastaveni
odpovidajici
fyzikaIni veli¢iny

-200,0 %~200,0 %
poznamka: rozsah odpovida F4.29

100,0 % (0}

F4.22

Cas filtrovani
vstupu Al2

0,005~10,00S

0,05 O

F4.23

Dolni mez
vstupu externiho
impulsu

0,00~50,001 kHz

0,00 (6}

F4.24

Dolni mez
vnéjsiho impulsu
nas-taven{
odpovidajici
fyzikalni veli¢iny

-200,0 %~200,0 % poznamka: rozsah odpovida
F4.30

0,0 % O

ovladani svorky

2: trojvodicovy ovladaci rezim 1
3: trojvodicovy ovladaci rezim 2

X5 (pokud je ¢
F4.04 |FA.21 nenulové, |39:pozastavit PLC 8 X
pak vychozi 40: resetovat PLC
funkce NO.62) | 41: vynulovat ¢itag
42: vstupni signal pro spusténi ¢itace
43: vstup nacasovani spusténi
44: vstup vynulovani nacasovani
45: zadat externi impulsni frekvence
Vstupni funkce (platf pouze pro X6)
X6 (pokud je 46: vymazat informace o délce
F4.05 |FA.21 nenulové, |47:zadat signal délky (plati pouze pro X6) 0 X
pak vychozi 48: prepnout ovladani rychlosti a to¢ivého
funkce NO63) momentu
49: zakazat ovladani tocivého momentu
50~55: vyhrazeno
56~57: vyhrazeno 58: start/stop
59: provoz povolen
60: blokovani1
61: blokovani2
F4.06 | Vstup funkce X7 | g2: blokovani3 45 X
63: PFC start/stop
64: A zména frekvence B a spustit
65~99: vyhrazeno
F4.07 |Vyhrazeno - 0 2
F4.08 gasy d,'gl,talmho 1~10 1: 2MS jednotka ¢asu skenovani 5 o
iltrovani
0: prikaz k provozu svorky je neplatny, kdyz je
Funkce svorky | 7apnuto napajent
F4.09 | detekce pri o . , .. 0 (0]
zapnutf 1: prikaz k provozu svorky je platny, kdyz je
zapnuto napajeni
0~7FH
Efektivni logické OJe'pf)thIan Ivogllka, tj. svorka Xi je poyolena, kdyz
. spojuje spolecné svorky, a deaktivovana, pokud
nastaveni ; ;
F4.10 ; je odpojena. 00 X
vstupni svorky
(X1 ~X7) 1 je negativni logika, tj. svorka Xi je deaktivovana,
kdyZ spojuje spole¢né svorky, a aktivovana, pokud
je odpojena.
0: dvouvodicovy ovladaci rezim 1
FWD/REV (vpFed/ | 1. gyouvodigovy ovladaci rezim 2
F4.11 vzad) rezim X

F4.25

Horni mez
vstupu vnéjsiho
impulsu

0,00~50,00 kHz

50,00 O

F4.26

Horni mez
vnéjsiho impulsu
nastaveni
odpovidajici
fyzikaIni veliciny

-200,0 %~200,0 %
poznamka: rozsah odpovida F4.30

100,0 % O




Vstupu vnéjsiho

Nastavit rozsah

Tovarni

nastaveni

Upravy

F4.27 | impulsu doba 0,005~10,00 S 0,05 (¢}
filtrovani
0: prikaz rychlosti (vystupni frekvence,
-100,0°/0~100,0%)
Vstup Al1 o v . P
P 1: prikaz to¢ivého momentu (vystupni tocivy
F4.28 | odpovidajicl 1 o ment, -200,0 %-200,0 %) 0 X
fyzikalni veli¢ina
2: prikaz napéti (vystupni napéti, 0,0 %~200,0 %
*jmenovité napéti motoru)
0: prikaz rychlosti (vystupnf frekvence,
-100,0%~100,0%)
Vstup Al2 o . ¢ PTG
AT 1: pfikaz toc¢ivého momentu (vystupni tocivy
F4.29 | odpovidajici | 1o ent. -200,0 %~200,0 %) 0 X
fyzikaIni veli¢ina
2: prikaz napéti (vystupni napéti, 0,0 %~200,0 %
*jmenovité napéti motoru)
?/r;tulﬁ;neJSIho 0: pfikaz rychlosti (vystupni frekvence,
F4.30 od;’;ovidajici -100,0%~100,0%) 1: pfikaz toCivého momentu 0 X
, v R o 0
fyzikalni velicina (vystupni to¢ivy moment, -200,0 %~200,0 %)
Omezeni chyby
F4.31 | analogového 0,00 V~10,00 V 0,00 (¢}
vstupu
F4.32 Prah Rrovozu pri Hystereze nulové frekvence~50,00 Hz 0,00 (6]
nulové frekvenci
F4.33 Hystel:eze 0,00-prahova hodnota nulové frekvence 0,00 (6]
nulové frekvence
LED cifra na misté jednotek: vybér vicebodové
krivky All
0: neplatny 1: platné
Vicebodova LED cifra na misté desitek: vybér vicebodové
FA.34 | \Fivka Al vybsr | Krivky AI2 00 X
0: neplatny 1: platné
LED cifra na misté stovek: vyhrazeno, LED cifra na
misté tisicovek: vyhrazeno
Fazs |ATVSWP G 00~ [Fa.37] 0,00 0
minimalni kiivky
Al1 Minimalni
-200,0 %~200,0 %
Fa36 |VStuP -7 ° o 0.0 % 0
odpovidajici poznamka: rozsah odpovida F4.28
krivce
Inflexni bod
F4.37 krivky Al [F4.35] ~ [F4.39] 3,00 0
vstupu |
Inflexni bod
kFivky Al -200,0°4~200,0%
F4.38 |1, zadejte , ) L 30,0 % (0}
odpovidajicf pozndmka: rozsah odpovida F4.28
nastaveni

W KASTE|

X Tovarni Uprav
Nastavit rozsah nastaveni| - Pravy
Inflexni bod
F4.39 krivky Al [F4.371~ [F4.41] 6,00 (0]
Vstup 2
Inflexni bod
KFivky Al1 ~200,0 %~200,0 %
F4.40 |2, zadejte | ) o 60,0 % (¢}
odpovidajici poznamka: rozsah odpovida F4.28
nastaven{
Fagr |ATVSWUP s 391 210,00 10,00 o)
maximalni krivky
Al1 Maximélr]ﬂ'[ -200,0°4~200,0 %
F4.42 | vstup odpovida | o 100,0 % (¢}
nastavenf kivky poznamka: rozsah odpovida F4.28
Fa.43 |AZMinimaini o 00 ey a5 0,00 o)
vstup kFivky
Al2 Minimalini
-200,0 %~200,0 %
Fa44 |VSWUP 7 ° . 0,0% o)
odpovidajici poznamka: rozsah odpovida F4.29
kfivce
Al2 Inflexni bod
F4.45 KFivky Vstup 1 [F4.43] ~ [F4.47] 3,00 0
AlI2 Inflexni bod
Fi i -200,0 %~200,0 %
Fa.4e | KFivky 1, zadejte -7 ° o 30,0 % 0
odpovidajici poznamka: rozsah odpovida F4.29
nastaveni
Al2 Inflexni bod
F4.47 Kfivky Vstup 2 [F4.45] ~ [F4.49] 6,00 (6]
Al2 Inflexni bod
Fi i -200,0 %/200,0 %
Fa4g | KFivky 2, zadejte -7 ° o 60,0 % o
odpovidajici poznamka: rozsah odpovida F4.29
nastaveni
Faag |A2VSWP . lEs 471-10,00 10,00 o
maximalni krivky
Al2 Maximalni -200,0 %~200,0 %
F4.50 |vstup odpovida , L 100,0 % (0]
nastaveni kfivky poznamka: rozsah odpovida F4.29
F4.51 |Vyhrazeno - 0 L 2
Skupina F5 - Parametry digitalniho vystupu
0: Zadny vystup
1: chod vpred ménice
2: chod vzad ménice
3: chybny vystup
p . 4: signal detekce Urovné frekvence/rychlosti
Vystupni svorka (FDT1)
F5.00 |otevieného L , + ) 0 X
Xpad 5: signal detekce Urovné frekvence/rychlosti
sbérace Y1
(FDT2)
6: signal prirastku frekvence/rychlosti (FAR)
7: provoz pfi nulové rychlosti ménice
8: horni mez pfirGstku vystupni frekvence
9: doIni mez pfirlstku vystupni frekvence




Vystupni svorka

Nastavit rozsah

10: doIni mez pfirlstku prednastavené frekvence
bé&hem provozu

11: pfedalarmovy signal pretizeni
12: vystup signalu detekce citace
13: vystup resetovaciho signalu detekce citace

Tovarni
nastaveni

Upravy

W KASTE|

F5.01 otevieného 14: ménic pfipraven 0 X
sbérace Y2 15: jeden cyklus chodu programovatelného MS
ukoncen
16: jeden cyklus chodu programovatelného MS
ukoncen
17: horni a doIni mez traverzni frekvence
18: omezujici faktor proudu
19: pretizeni napéti
20: blokovani nizkého napéti
21: klidovy stav
22: Alarmovy signal frekvenéniho ménice
Vystup progra- (odpojeni PID, selhani komunikace RS485, selhani
F5.02 | movatelného panelové komunikace, chyba ¢teni a zapisu 3 X
relé R1 EEPROM, odpojeni kédéru atd.)
23: Al >AI2
24: prednastavena délka pfirGstku
25: pfednastaveny €asovy limit provozu
26: dynamické brzdéni
27: dynamické brzdéni DC
28: dynamické tokové brzdéni
29: omezeni toc¢ivého momentu
30: signal velkého tocivého momentu
31: pomocny motor 1
Vystup progra- | 32: pomocny motor 2
F5.03 | movatelného 33: akumulovany ¢asovy limit provozu 0 X
relé R2 34~49: segment MS nebo jednoduché ovladanf
PLC
50: signalizace chodu
51: indikace pfirstku teploty
52~99: vyhrazeno
0: vystupni frekvence (pfed kompenzaci skluzu)
fn%?tifunkéni 1: vystupni frekvence (po kompenzaci skluzu)
F5.04 |svorka 2: nastavit frekvenci 0 o
arjalogového 3: rychlost motoru (odhadovana hodnota)
vystupu 4: vystupni proud
5: vystupni napéti
AO2 6: bez napéti
multifunkéni 7: specificka hodnota PID
F5.05 | svorka . 8: hodnota zpétné vazby PID 4 o
analogového
vystupu 9: Al

X Tovarni Uprav
Nastavit rozsah nastaveni| - Pravy
DO multifunkeni | ' 0 A12
11: frekvence vstupniho pulsu
Fs.0s | Svorka ° vstupniho p 1 o)
'”jPU|5nlh0 12: proud tocivého momentu
vystupu 13: proud toku
Fyzikalni velicina
Fs.07 | Cdpovidadoini | 554 5 96-200,0 % 00% o)
mezi vystupu
AO1
Dolni mez
F5.08 vstupu AO1 0,00~10,00 V 0,00 O
FyzikaIni veli¢ina
Fs.09 | odpovidahomi | 544 5 65200,0 % 100,0 % o
mezi vystupu
AO1
Horni mez
F5.10 vystupu AO' 0,00~10,00 V 10,00 O
FyzikaIni veli¢ina
Fs.11 | odpovida dolni | 544 5 6-200,0 % 0,0% 0
mezi vystupu
AO2
Dolni mez
F5.12 vystupu AO2 0,00~10,00 V 0,00 (6]
FyzikaIni veli¢ina
F5.13 | odpovidahorni | 544 5 o6-200,0 % 100,0 % 0
mezi vystupu
AO2
Horni mez
F5.14 wystupu AO2 0,00~10,00 V 10,00 (0]
FyzikaIni veli¢ina
F5.15 | odpovida dolni [-200,0 %~200,0 % 0,0 % (0]
mezi vystupu DO
F5.16 | DoInimez 0,00~50,00 kHz 0,00 o
vystupu DO
Fyzikalni veli¢ina
F5.17 | odpovida horni |[-200,0 %~200,0 % 100,0 % (6]
mezi vystupu DO
F5.1g | Hornimez 0,00~50,00 kHz 50,00 o
vystupu DO
0~3H
0: pozitivni logika, tj. svorka Yi je povolena, kdyz
Nastaveni logiky |spojuje spolecné svorky, a deaktivovana, pokud
F5.19 | vystupnisvorky [ je odpojena. 0 X
(Y1-v2) 1: negativni logika, tj. svorka Yi je deaktivovana,
pokud spojuje spole¢né svorky, a povolena,
pokud je odpojena
Fs.20 |S@szPoZdéni 44 10005 0,0 X
vystupu Y1




Tovarni

Nastavit rozsah nastaveni | UPTavy
Fs21 | C35ZPOZdéni g4 10005 0,0 X
vystupu Y2
Fs22 | C3sZPOZdéni g4 10005 0,0 X
vystupu R1
Cas zpozdéni
F5.23 | vystupu R2 0,0~100,0s; 0,0 X
(vyhrazeno)
Fs.24 |C3SPOsUNU 1446 40005 0,0 X
vypnuti Y1
Fs.25 |Lasposunuti 1446 40005 0,0 X
vypnuti Y2
Fs.26 | S@sposunuti 44 100,05 0,0 X
vypnuti R1
Fs.27 | S@sposunuti 44 100,05 0,0 X
vypnuti R2
Skupina F6 - Pomocné provozni parametry
0: spusténi na spoustéci frekvenci
F6.00 | ReZim startu 1: brzdéni DC + spusténi na spoustéci frekvenci 0 X
2: spusténi se sledovanim rychlosti
F6.01 | SPouSted 0,00~50,00 kHz 1,00 0
frekvence
Doba udrzeni
F6.02 | spoustéci 0,0~100,0s; 0,0 0
frekvence
Stejnosmérny
F6.03 | brzdny proud pfi [ 0,0 ~150,0 %*jmenovity proud motoru 0,0 % ()
spusténi
Stejnosmérna
F6.04 | brzdna doba pfi |[0,0~100,0s; 0,0 0
spusténi
Rezim 0: rezim linedrniho zrychlovani/zpomalovani
F6.05 | zrychlovani e . o 0 X
a zpomalovani 1: rezim kFivky S zrychlovani/zpomalovani
Casovy pomér
Fe.06 | Pocatecnino -10,0 %~50,0 % 20,0 % o)
segmentu
v kFivce S
Casovy pomé&r
Fe.07 | konciciho -10,0 %~50,0 % 20,0% 0
segmentu v
kFivce S
F6.08 | Rezim zastaveni 0: zpoma’lenl az do zastaveni 1: dobéh do 0 X
zastaveni
Prahova
F6.09 frel.<vencev , 0,00~ [F0.11] horni mez frekvence 0,0 (0]
stejnosmérné
brzdy
Doba zpoZzdéni
F6.10 stejnosmérné 0,0~100,0 s 0,0 (0]
brzdy
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X Tovarni Uprav
Nastavit rozsah nastaveni| - Pravy
Fe.11 | StEInosmémy 1 4 150 0 s*jmenovity proud motoru 0,0 % o)
brzdny proud
Stejnosmérna
F6.12 | brzdna doba pfi |0,0~100,0 s 0,0 (0]
zastaveni
Skupina F7 - Nastaveni funkci panelu a sprava parametrt
0: JOG (ovladani postrkovani)
1: PFepinani FWD/REV (vpFed/vzad)
Klavesa funkce | 2: &ista frekvence nastavena A/V
F7.00 | \iCFUNC 0 X
- 3: prepinani mezi lokalnim provozem a dalkovym
ovladanim (vyhrazeno)
4: zpét
0: Gcinné pouze pro ovladani panelu
Klavesa funkce | 1:Uc&inné pro ovladani panelu i svorky
F7.01 . e . . 3 0
STOP/RST 2: G&inné pro ovladani panelu i komunikace
3: tcinné pro ovladani ve vSech rezimech
Vybér
monitorovaciho
F7.02 | parametru 1 0~57 0 ¢}
v provoznim
stavu
Vybér
monitorovaciho
F7.03 | parametru 2 0~57 5 O
Vv provoznim
stavu
Vybér
monitorovacich
F7.04 | para-metr( 1 0~57 1 0
v zastaveném
stavu
Vybér
monitorovacich
F7.05 |para-metrQ 2 0~57 13 0
v zastaveném
stavu
F7.06 | Faktorzobrazeni| g ;14409 1,00 0
uzaviené smycky
Faktor zobrazeni
F7.07 | rych-losti otaceni | -0,01~100,00 1,00 (0]
pri zatézi
F7.08 | Faktorlinedrni | 4 o1_100,00 1,00 o)
rychlosti
nouzove 0: blokovano
F7.09 | zastaveni STOP + . 3 1 (0]
1: dobéh do zastaveni
RUN
Regulace
F7.10 | rychlosti kodéru |1~100 70 (0]
(obsluhovano)




F7.11

ReZim zobrazeni
parametru

Nastavit rozsah

LED cifra na misté jednotek: rezim zobrazeni
funkénich parametrd

0: zobrazeni viech funkénich parametrt

1: zobrazeni pouze téch parametrd, které se lisi
od vychozi hodnoty

2: zobrazeni pouze téch parametrd, které se
zménily od posledniho zapnuti (vyhrazeno)

LED cifra na misté desitek: rezim zobrazeni
monitorovacich parametrd

0: zobrazeni pouze hlavnich monitorovacich
parametrt

1: stfidavé zobrazeni hlavnich a doplfikovych
parametr (interval 1 S)

LED cifra na misté stovek a tisicd: vyhrazeno

Tovarni
nastaveni

0000

Upravy

F7.12

Inicializace
parametru

0: blokovano

1: nastavit tovarni nastaveni (vSechny parametry
uZivatele kromé parametrlt motoru)

2: nastavit tovarni nastaveni (vSechny parametry
uZivatele)

3: vynulovani zdznamu chyby

F7.13

Ochrana proti
zapisu

0: povolit moZnost upravovat vSechny parametry
(u nékterych to béhem provozu neni mozné)

1: povolit Gpravu pouze F0.06, F0.7 a F0.14
2: povolit Upravu pouze F7.14

F7.14

Funkce
kopirovani
parametru

0: blokovano
nacteni parametr( do ovladaciho panelu

2: stdhnout v8echny parametry kédu funkce do
ovladace

3: stdhnout viechny parametry kédu funkce
kromé parametrd motoru do ovladace

Poznamka 1: pfi vybéru parametrd, které se

maji stdhnout, software zkontroluje, zda to je

v souladu se specifikacemi vykonu ovladace;
pokud tomu tak neni, nedojde ke zméné zadného
parametru vztahujiciho se k tomuto modelu.

Poznadmka 2: funkci kopirovani ma pouze
kldvesnice KB2, kopirovani pomoci normaini
klavesnice zvysi chybu.

F7.15

MozZnost jazyka
LCD (pouze pro
LCD panel)

0: Cinstina 1: Angli¢tina 2: vyhrazeno

X Tovarni
Nastavit rozsah nastaveni
Skupina F8 - Pomocna funkce
F8.00 | Doba zrychleni2
Fgo1 |DoPa
zpomaleni 2 0,1~3600,0S
F8.02 |Doba zrychleni3 | 0.4~ 4,0 KW 755
5,5~30,0 KW 1508
Fgo3 | Doba
: Zpoma|en|’ 3 37,0 ~1 32,0 KW 40,05
F8.04 Doba zrychleni 4 160,0 ~ 630,0 kKW 60,05
Fgos |DoPa
zpomaleni 4
Jednotka ¢asu
F8.06 zrychleni/ 0: sekunda 1: minuta 2: 0,1 s 0
zpomaleni
Nastavenf
F8.07 |frekvence pro 0.00 ~ [F0.11] horni mez frekvence 5,00
provoz postréeni
Nastavenf
Fgog | frekvence 0.00 ~ [F0.11] horni mez frekvence 5,00
provozu
postréeni
F8.09 Doba zrychleni 0,1-3600,05
’ pfi postréeni 0,4 ~ 4,0 KW 758
5,5~ 30,0 KW 150S
F8.10 Doba zpomaleni | 37,0 ~132,0 KW 40,05
piiipostrcent 160,0 ~ 630,0 KW 60,0S
Fg.q1 | Interval 0,0~100,0 s 01
postréeni
F8.12 Frekvevnce, 0,00~horni mez frekvence 0,00
poskoceni 1
Rozsah
F8.13 | frekvence 0,00~horni mez frekvence 0,00
poskoceni 1
F8.14 Frekvevnce' 0,00~horni mez frekvence 0,00
poskoceni 2
Rozsah
F8.15 | frekvence 0,00~horni mez frekvence 0,00
poskoceni 2
F8.16 Frekvepcg 0,00~horni mez frekvence 0,00
poskoceni 3
Rozsah
F8.17 frekvence 0,00~horni mez frekvence 0,00
poskoceni 3
Akce pfi 0: provoz pfi dolni mezni frekvenci
eSS 1: provoz pfi nulové frekvenci po odlozeném
F8.18 | frekvenci nizsi P P . s P 0
. . .| startu (start bez odlozenf)
nez dolni mezni
frekvence. 2: zastaveni po odloZeni (start bez odloZeni)




Nastavit rozsah

Tovarni

nastaveni
Cas zpozdéni
zastaveni pfi
Fg.1g | Mrekvend nizsi 64 36000 10,0
nez mezni
(jednoduchy
spanek)
Fg20 | Brzdnyproudpfi| o 454 696+ imenovity proud motoru 0,0
nulové frekvenci
Cas prechodu
F8.21 mezi FWD/REV 0,0~100,0s; 0,0
(vpFed/vzad)
Prepinani rezimd | o. hrepinaé frekvence pres nulovou hodnotu
F8.22 | FWD/REV (vpfed/| —~ " . 0
vzad) 1: prepinac frekvence pres start
Doba
zpomaleni v po-
Fg23 | Motovostnim 144 3600,0 1,0
rezimu pfi
nouzovém
brzdéni
Proud potrebny
k zastavent:
Fg24 |SteINOSMEMy 144 10005 0,0
proud,
brzdnyproud,
zbyvajici ¢as
Rozsah detekce
F8.25 narastu 0,0~100,0%* [F0.10] horni mezni frekvence 10,0 %
frekvence (FAR)
zplisob detekce | 0: nastavena hodnota rychlosti
F8.26 i ) 0
FDT1 1:detekovana hodnota rychlosti
F8.27 Groven FDT1 0.00Hz~ [F0.11] horni mezni frekvence 50,00
F8.28 | odloZeni FDT1 0,0~100,0 %* [F8.27] 2,0%
zplisob detekce | 0: nastavena hodnota rychlosti
F8.29 , ) 0
FDT2 1:detekované hodnota rychlosti
F8.30 Uroven FDT2 0,00 Hz~ [FO.11] horni mezni frekvence 25,00
hodnota "
F8.31 odloeni FDT2 0,0~100,0 %* [F8.30] 4,0 %
Skupina F9 - Ochranné parametry
0: blokovano
1: obycejny motor (elektronické tepelné relé,
F9.00 F@ktgr o,chrany s kompenzaci nizkych otacek) 1
pretizeni motoru
2: motor s proménnou frekvenci (elektronické
tepelné relé, bez kompenzace nizkych otacek)
Fo.01 | Faktorochrany 5469 120,00 100,0 %
pretizeni motoru

X Tovarni -
Nastavit rozsah nastaveni | YPTavy
¥ 0: blokové
Fo.02 |Ochrana pred orovane 0 X
podpétim 1: povoleno (podpéti vnimano jako chyba)
§ ; 220V:180~280V 200V
F9.03 Ufoven ochvriany X
pred podpétim | 380V:330~480V 350V
F9.04 Mezni hodnota 220V:350~390 V 370V X
) prepéti 380 V: 600~780V 660V
Faktf)rj nlgznl'ho 0~100
F9.05 napéti pfi ) e e X
zpomalovani 0: ochrana neplatna pfi pretizeni
Omezujici prah | Typ G: 80 % -200 %*jmenovity proud frekvencniho
1 ménice 160 %
F9.06 proudu (platlw 0 . . . X
pouze pro rezim | Typ P: 80%7200 %*jmenovity proud frekvencniho
VF) ménice 120 %
Omezent | 0: omezeno F9.06
F9.07 | proudu v oblasti . 0 X
oslabeného pole 1: omezeno prevodovou hodnotou F 9 .06
Omezujl’cfjaktor 0~100
F9.08 | proudu pfi , . ) , X
zrychleni 0: omezeni zrychlujiciho proudu je blokovano
Omezeni proudu
F9.09 |béhem provozu |0 : blokovano 1: povoleno 1 X
pri stalé rychlosti
Fo.10 |Dobadetekeepri| g o g0 5,0 o
nezatizeni
E— Urover detekce |0~ 100 %*/menovity proud frekvencniho ménice o o
' pfinezatizeni | 0: detekce pfi nezatizeni je deaktivovana ’
Typ G: 20 % ~200 % *jmenovity proud
£9.12 Uroven pretizeni | frekvencniho ménice 160 % o
’ pred vystrahou | Typ P: 20 %~200 %*)menovity proud frekvenéniho
ménice 120 %
F9.13 | Dovolené 10,0~30,0 s 10,0 (¢}
Fo.14 | Prahdetekce 14 4ec_g00°c 65,0 °C X
teploty
0: blokovano
Ochrana vstupu | 1. pjokovano pro vstup, povoleno pro vystu
F9.15 | a vystupu pred ’ g ol ) 4 vy . X
T e 2: povoleno pro vstup, blokovano pro vystup
3: povoleno
0: blokovano
Ochrana vstupu | 1. pjokovanopro vstup, povoleno pro wstu
F9.16 | a vystupu pred ) P PP ) P vy’ P 1,0 o]
ztratou faze 2: povoleno pro vstup, blokovano pro vystup
3: povoleno
Doba zpozdéni
F9.17 | vstupu pfi ztraté | 0,0~30,0 s 50 % X
faze
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Nastavit rozsah

Tovarni

nastaveni
Detekéni
F9.18 reference . 0 % ~100%*/menovity proud frekvenéniho ménice 1,00
ochrany vystupu
pri ztraté faze
Faktor 1,00-10,00
detekovani 1.00: detekovani nerovnovahy je blokovano
F9.19 | nerovnovahy Poznamka: detekce nerovnovahy vystupniho 0
vystupniho proudu a ztrata vystupni faze maji stejny
proudu referen¢ni parametr FA.17 a chybovy kéd E-13.
F9.20 | vyhrazeno - 0
Hodnota detekce
F9.21 odpojeni zpétné | 0,0~100,0 % 0,0 %
vazby
Hodnota detekce
F9.22 odpojeni zpétné | 0,0~3600,0 S 10,0
vazby
F9.23 | vyhrazeno - 0
Akce RS485 0: ochranné akce a postupné zastaveni
F9.24 | chyba 1: alarm a udrZovani aktuainiho provozu 1
komunikace 2: alarm a zastaveni dle pfednastaveného reZimu
R5485 . 0.0: bez detekce 0,1~100,0 s
komunikace X . P .
F9.25 | jetekce poznamka: detekce €asového limitu komunikace 5,0
gasového limitu | € Ve stavu zastaveni deaktivovana
Akce chyby 0: ochranna akce a postupné zastaveni
F9.26 komunikace 1: alarm a udrZovani aktualniho provozu ]
ovladaciho 2: ochranné akce a zastaveni podle
panelu pFednastaveného rezimu zastaveni
Detekce
casového limitu
F9.27 komunikace 0,0~100,0 s 1,0
ovladaciho
panelu
EEFROM akce 0: ochranna akce a postupné zastaveni
F9.28 | chyba Cteni . L, L 0
a zapisu 1: alarm a udrZovani aktualniho provozu
F9.29-
F9.35 vyhrazeno - 0
Skupina FA - Kontrolni parametry fadice PID
Re3i 0: auto
ezim provozu
FA.00 vstupupPID 1: manualni vstup pomoci definované 0
multifunkéni svorky
0:digitaIni nastaveni
1: Al
FA.01 | kandl vstupu PID | 2: AI2 0
3: nastaveni pulsu
4: RS485 komunikace

X Tovarni Uprav
Nastavit rozsah nastaveni| - Pravy
Nastavenf
Fagn | CIEED 0,0~100,0 % 50,0 % o)
referencniho
vstupu
0: Al1
1: AlI2
2: AIM+AI2
4 &tné 3: Al1-Al 2
FA.O3 Kanal zpétné 0 0
vazby PID 4: MAX {Al1, AC)
5: MIN (Al1, AI2)
6: nastaveni pulsu
7: RS485 komunikace
LED cifra na misté jednotek: MD znak 0: pozitivn{
1: negativni
LED cifra na misté desitek: proporcionalni
regulace (vyhrazeno) 0: integralni regulace
konstantniho poméru
Pokrocilé 1: integralni automaticka zména poméru LED cifra
FA.04 | nastaveni na misté stovek: integralni regulace 000 X
ovladace PID . oy .
0: zastaveni integralni regulace, kdyz frekvence
dosahne horni nebo dolni meze
1: pokracovani v integralni regulaci, kdyz
frekvence dosdhne horni nebo dolni meze
LED cifra na misté tisict: vyhrazeno
Proporcionalni N
FA.05 pFirtistek KP1 -0,01~100,00 5,00 (0]
Fa0g |!ntegrainidoba g 5110005 0,05 o
ivaéni 0,01~10,00 s
FA.O07 Deriva¢ni doba ‘ 0,00 o
Td1 0.0: bez derivace
0,01~10,00
Faog |SYKlus 0,10 o
vzorkovani T 0.00: auto
FA.09 Limit chyb 0,0~100,0 % 0,0 % (0]
PFednastavena
FA.10 | frekvence 0,00~horni mez frekvence 0,00 (e}
uzaviené smycky
Doba udrzeni
FA.11 | pFfednastavené |[0,0~3600,0s 0,0 X
frekvence
0: blokovano
1: spanek, kdyz je tlak zpétné vazby vy3si nebo
FA.12 | ReZim spanku nizsi nez prah spanku 1 X
2: spanek, kdyz je tlak zpétné vazby a vystupni
frekvence stabilni
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Tovarni

Nastavit rozsah ot Upravy
ZpUsob
i 0: zastaveni zpomalenim
FA13 zastavenl 2 p ! 0 o
vrezimu 1: dobéh do zastaveni
parametrl
Mez odchylky
zpétné vazby
pfi vstupu do 0.0~20,0%
FA14 | rezimuspanku | poznamka: tento parametr je platny pouze pro 0,5 % 0
Ve srovnani druhy spankovy rezim
s nastavenym
tlakem
-0,0 % ~ 200,0 %
FA1g | Prahova Pozndmka: tato prahova hodnota je procento 100,0 % o
hodnota spanku | daného tlaku a je platna pouze pro prvni
spankovy rezim.
Prahova -0,0 % ~200,0 %
FA16 | hodnota Poznamka: tato prahovéa hodnota je procento 90,0 % o
probuzeni daného tlaku
Fa17 | Qdlozenidoby 14 360005 100,0 o
spanku
Fa1g | Qdlozenidoby 14 360005 5,0 o
probuzeni
OdloZeni
FA.19 pridavného 0,0~3600,0 s 10,0 (6]
Cerpadla
OdloZeni
FA.20 redukcéniho 0,0~3600,0 s 10,0 (6]
Cerpadla
Zasobovani
vodou povoleno | 0: blokovano
FA.21 (nF:r‘]?]'FA‘M 1: PFC povoleno 0 X
podporovéno 2: SPFC pOVOlenO
hardwarem)
Doba odloZeni
Fa22 | odpojeni 0,0~6000,0 s 0,1 0
a pripojeni
svorky
FA.23 | Doba vyzvy 0,0~6000,0 h 48,0 0
Spodni
mezfrekvence
FA.24 .. 0,0~600,00 Hz 35,00 X
redukéniho
Cerpadla
FA.25 Rozsah senzoru | 0,00~60,00 (MPa, Kg) 10,00 (0]
FA.26 Nastaveni tlaku | 0,00~ [FA.25] (MPa, Kg) 5,00 (0]
OdloZenf
FA.27 | startu hlavniho 0,0~3600,0 s 0,3 (0]
Cerpadla
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X Tovarni -
Nastavit rozsah nastaveni | YPTavy
Vybér rezimu
FA.28 SPUStem, 0: pfimo otevrené, 1: soft-start 0 X
pomocného
Cerpadla
Proporcionalni N
FA.29 priristek KP2 0,01~100,00 1,00 O
FA.30 ?ig”"ac”' doba 14 01~10,00 0,10 o)
ivaéni 0,01~10,00 s
FA31 Deriva¢ni doba ‘ 0,00 o
Td2 0.0: bez derivace
Fa32 | Hornimezni [FA.33] 300,00 Hz 50,00 X
frekvence
Dolni mezni
FA.33 frekvence PID -300,00 Hz ~ [FA.32] 0,00 X
FA34 | SPankova 0,00 Hz~ [ F0.11] 0,00 X
rekvence
Skupina FB Group - Ovladani traverzu a pevné délky
adani 0: blokovano
FB.OO Ovladani 0 X
traverzu 1: povoleno
Metod " 0: auto
etoda vstupu
FB.OT | eimu traveEzu 1: manualni vstup pomoci definované 0 X
multifunkéni svorky
adani 0: 3 litud
FRop | Oviadani pevnavam,p itu é 0 X
amplitudy 1: proménna amplituda
FB.03 Metoda restartu | O: spustit stav pfed zastavenim 0 X
) reZimu traverzu | 1: restart bez dalsich poZadavk(
UloZit stav 0: ulozit
FB.04 |traverzu pfi ) ) 0 X
selhani napajeni | 1: neukladat
FB.05 Prednastavena 0,00 Hz~horni mez frekvence 10,00 0]
frekvence
FR.06 |DoPadrzent 144 36000 0,0 X
prednastavené
F.o7 |Amplituda 0,0~100,0 % 0,0 % 0
traverzu
Krokova _ . n .
FB.08 . 0,0~50,0 % (amplitudy) 0,0 % (0]
FR.O9 |Dobanaristu 144 360005 5,0 o
traverzu
FB.10 |DobPapoklesu 144 360005 5,0 o
traverzu
FB.11 |vyhrazeno - 0 L 2
L 0: blokovano
FB.12 | Ovladani délky 0 X
1: povoleno
FB.13 g;?fa”a“a"e”a 0,000~65,535 (KM) 0,000 o
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Tovarni

Nastavit rozsah nastaveni | UPTavy
FB.14 | Skutecna délka | 0,000~65,535 (KM) 0,000 (6]
FB.15 | Délkovy faktor 0,100~30,000 1,000 (6]
FB.16 | Kalibrace délky [0,001~1,000 1,000 (6]
FB.17 | Obvod hridele 0,170~100,00 CM 10,00 (6]
FB.1g |Pulsuzaotacku |y gegag 1024 o
X7)
0:zastavit pocitani, zastavit vystup
Zpracovani 1: zastavit pocitani, pokracovat ve vystupu
FB.19 | pocitanihodnoty | _~ o 3 X
pririistku 2: Pocitat cykly, zastavit vystup
3: Pocitat cykly, pokracovat ve vystupu
, 0: pocitat vzdy od spusténi
FB.20 Podminka - . .. ] X
. spusténi pocitani 1: pocitat ve stavu provozu, prestat pocitat ve
stavu zastaveno
P21 |Hodnota | iep o) -65535 0 o)
resetovani ¢itace
Hodnota
FB.22 detekce titace 0~ [FB.21] 0 O
0: pFestat pocitat, zastavit vystup
ani 1: prestat pocitat, pokracovat ve vystupu
FB.23 |ZPracovani prestatp polracovat ve vystup 3 X
Casoveho limitu | 2: ¢asovani cyklu, zastavit vystup
3: Casovani cyklu, pokracovat ve vystupu
Podminka 0: Casovani se spusti pfi spusténi
FB.24 | spusténi 1: ¢asovani se spusti v provoznim stavu, vypne se 1 X
casovani ve stavu zastaveni
FB.25 | Nastaven 0~65535S 0 0
Casovani
Skupina FC - Provoz MS a PLC
0: zastavit po jednom cyklu
FC.00 Provozni reZim 1: zachovat hodnotu po jednom cyklu 0 X
' PLC 2: omezeny pocet nepretrzitych cykld
3: priibézny cyklus
- — 0: auto
stupni rezim
FCOT | pc o 1: manuélni vstup pomoci definované 0 X
multifunkéni svorky
Provozni rezim
PLC 0: neukladat
FC.02 S e - . 0 X
uloZeni po 1: uloZit fazi a frekvenci pfi vypnuti
vypnuti
O:restart z prvni faze
Resim restartu 1: spustit z faze, ve které se zastavi ovladac
FC03 | p¢ (chyba) 0 X
2: spustit z faze, ve které se zastavi ovladac
(chyba) v uloZené frekvenci

X Tovarni Uprav
Nastavit rozsah nastaveni| - Pravy

Omezeny pocet

FC.04 |pribéznych 1~65535 1 0
cykld
Jednotka

FC.05 |provozni doby 0:s1:m 2 X
PLC

FC.06 Frekvence MS 0 | -horni mezni frekvence ~horni mezni frekvence 5,00 (0]

FC.07 |Frekvence MS 1 [-horni mezni frekvence ~horni mezni frekvence 10,00 (0]

FC.08 | Frekvence MS 2 [-horni mezni frekvence ~horni mezni frekvence 15,00 (0]

FC.09 | Frekvence MS 3 [-horni mezni frekvence ~horni mezni frekvence 20,00 (e}

FC.10 | Frekvence MS 4 | -horni mezni frekvence ~horni mezni frekvence 25,00 (0]

FC.11 Frekvence MS 5 | -horni mezni frekvence ~horni mezni frekvence 30,00 (6]

FC.12 Frekvence MS 6 | -horni mezni frekvence ~horni mezni frekvence 40,00 (6]

FC.13 Frekvence MS 7 [ -horni mezni frekvence ~horni mezni frekvence 50,00 (6]

FC.14 Frekvence MS 8 | -horni mezni frekvence ~horni mezni frekvence 0,00 (6]

FC.15 | Frekvence MS 9 [-horni mezni frekvence ~horni mezni frekvence 0,00 (0]

FC.16 | Frekvence MS 10 | -horni mezni frekvence ~horni mezni frekvence 0,00 (0]

FC.17 | Frekvence MS 11 |-horni mezni frekvence ~horni mezni frekvence 0,00 (¢}

FC.18 | Frekvence MS 12 | -horni mezni frekvence ~horni mezni frekvence 0,00 o

FC.19 Frekvence MS 13 | -horni mezni frekvence ~horni mezni frekvence 0,00 (e}

FC.20 Frekvence MS 14 | -horni mezni frekvence ~horni mezni frekvence 0,00 (0]

FC.21 Frekvence MS 15 | -horni mezni frekvence ~horni mezni frekvence 0,00 (0]

Fc2o | Dobazrychleni/ 4 o 0 0
zpomaleni faze 0

Fc23 |Dobabehu 0,0~6553,5 S (M) 0.0 o
segmentu 0

FCoa |Dobazrychleni/ |, o 0 0
zpomaleni faze 1

Fegp | el 0,0~6553 S (M) 0,0 o)
segmentu 1

Fcog | Dobazrychleni/ |, o 0 0
zpomaleni faze 2

regy | DR 0,0~6553,5 S (M) 0,0 o)
segmentu 2

Fc.og | Dobazrychleni 1, o 0 0
zpomaleni faze 3
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Tovarni

Nastavit rozsah ot Upravy

Feag |ZOeElEi 0,0~6553,5 S (M) 0,0 o
segmentu 3

FC.30 Doba zrychleni/ |, 5 0 o
zpomaleni faze 4

Fegy |22 el 0,0~6553,5 S (M) 0,0 o
segmentu 4

Fc3y | Dobazrychleni/ |, o 0 o
zpomaleni faze 5

Fezgy ||20UE 0,0~6553,5 S (M) 0,0 o
segmentu 5

Fc3a |Dobazrychleni/ |, o 0 o
zpomaleni faze 6

Fegy | el 0,0~6553,5 S (M) 0,0 o
segmentu 6

Fc3g | Dobazrychleni/ |, o 0 o
zpomaleni faze 7

Fc.37 |Dobabehu 0,0-6553,5 S (M) 00 o
segmentu 7

FC.38 Doba zrychlgm/ 0-3 0 0
zpomaleni faze 8

Fc.39 | Dobabehu 0,0-6553,5 S (M) 0,0 0
segmentu 8

FC.40 Doba zrychlgnl/ 0-3 0 0
zpomaleni faze 9

Fc41 | Dobabehu 0,0-6553,5 S (M) 00 0
segmentu 9
Doba zrychleni/

FC.42 | zpomaleni 0~3 0 0
faze 10

Fc43 | Dobabehu 0,0~6553,5 S (M) 0,0 o)
segmentu 10
Doba zrychleni/

FC.44 | zpomaleni 0~3 0 0
faze 11

oas | Dmsmlidhy 0,0~6553,5 S (M) 0,0 o
segmentu 11
Doba zrychleni/

FC.46 |zpomaleni 0~3 0 0
faze 12

Fca7 |Dobabéhu 0,0~6553,5 S (M) 0,0 o
segmentu 12
Doba zrychleni/

FC.48 |zpomaleni 0~3 0 )
faze 13

Fcag |Dobabéhu 0,0~6553,5 S (M) 0.0 o
segmentu 13
Doba zrychleni/

FC.50 |zpomaleni 0~3 0 0
faze 14
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X Tovarni Uprav
Nastavit rozsah nastaveni| - Pravy
pogp | Puba b 0,0~6553,5 S (M) 0,0 o)
segmentu 14
Doba zrychleni/
FC.52 |zpomaleni 0~3 0 (0]
faze 15
Fc53 | Dobabéhu 0,0~6553,5 S (M) 0,0 o)
segmentu 15
FC.54 |vyhrazeno - 0 L 2
Skupina Fd - Komunikacni parametr RS485
0: MODBUS
Fd.00 | Protokol . | . 0 X
1: definovano uzivatelem
Fd.01 | Lokalni adresa 0 vysilaci adresa 1-247: podfizeny 1 X
0: 2400BPS
1: 4800BPS
Nastaven| 2: 96008PS
Fd.02 |prenosové ) 3 X
rychlosti 3: 19200BPS
4:38400BPS
5:115200BPS
0: bez parity (N, 8, 1) s RTU
1: suda parita (E, 8, 1) pro RTU
2: lich4 parita (0, 8, 1) pro RTU
Fd.03 | Format dat 3: bez parity (N, 8, 2) pro RTU 0 X
4: suda parita (E, 8, 2) pro RTU
5: licha parita (0, 8, 2)pro RTU ASClI je
momentalné vyhrazeno
Fd.o4 |ZPozdeni 0~200 ms 5 X
odpovédi
. 0: odpovéd na operaci zapisu
Fd.05 | Odezva pFenosu L - 0 X
1: bez odpovédi na operaci zapisu
Fd.os | Koeficient 144121000 1,00 o
korelace poméru
Fd.07 | YPErreZimu oy nierzaing rezim, 1: Rezim MD380 0 X
komunikace
Skupina FE - Pokrocilé parametry funkci a vykonu
g 0: blokovano
Dynamické . .
FE.O0 ol 1: povoleno vzdy 1 X
2: povoleno jen pfi brzdéni
Pocatecni napéti | 550 v: 340~380 V360 v
FE.O1 dynamického ) 0]
brzdéni 380 V: 660 ~760 V680 V
Hysterézni
&tf 220V:10~100V 5V
FE02 |NaPet 0
dynamickeho 380 V: 10~100 V10V
brzdéni
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Tovarni

Nastavit rozsah ot Upravy
Akeni pomér
FE.03 | dynamického 10~100 % 100 % o
brzdéni
Restartovat 0: blokovano
FE.04 | po vypadku 1: spusténi na spoustéci frekvenci 0 X
TRy 2: spusténi v rezimu sledovanf rychlosti
Zpozdéni
FEO5 | restartupo 0,0~60,0s 50 X
vypadku
napajeni
Casy 0~100
FE.06 |automatického | nastavena hodnota 100 znamena neomezené 0 X
resetovani casy
Interval
FE.07 automatického |0,1~60,0s 3,0 X
resetovani
Ovladani 0: rezim automatického ovladani
FE.O8 | ventilatoru . .. ., 0 (0]
chlazeni 1: v provozu vzdy pfi zapnuti
0~65535
FE.09 Heslo pro funkce | Pozndmka 1: heslo vejde v platnost 3 minuty po 0 o
' omezujici provoz | jeho Uspésném zadani
Pozndmka 2: parametr nelze inicializovat
iici | 0: blokovano 1: povoleno
FE10 Funkce omezuijici ! p! o 0 o
provoz Pozndmka: parametr nelze inicializovat
o 0~65535 (h)
FE.11 Omezujici ¢as J L 0 X
Pozndmka: parametr nelze inicializovat
Klesajici bod
iifelaEngs 220V:180~330V 250V
FE.12 | pfiselhani ) X
slermididhe 380V:300~550V 450V
vykonu
Faktor klesajici
FEA13 frekvence 0: funkce imunity vGci prechodnému vypadku 0 o
' okam?zitého napéjenti je deaktivovana 1~100
vykonu napéjeni
4dani 0,00~10,00 Hz
FE14 Ovladani o ‘ - ) 0,00 X
poklesu 0.00: funkce ovladani poklesu je deaktivovana
Doba zpozdéni
FE.15 | sledovani 0,1~5,0S 1,0 X
rychlosti otaceni
Omezenf
amplitudy
FE.16 | proudu pfi 80 % ~200 %*jmenovity proud fadice 100 % X
sledovani
rychlosti otaceni
Rychlost
FE.17 | sledovani 1~125 25 X
rychlosti otaceni
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X Tovarni -
Nastavit rozsah e —— Upravy
LED cifra na misté jednotek PWM metoda
slucovani 0: sedm segmentd pIného pasma
1: prepnuti ze 7 segmenttd na pét segmentd LED
cifra na misté desitek: teplotni korelace PWM
0: blokovano
1: povoleno
LED cifra na misté stovek: frekvencni korelace
PWM
FE.18 ReZim PWM 0: blokovano 0001 X
1: Uprava nizké frekvence, Gprava vysoké
frekvence
2: Bez Upravy nizké frekvence, Uprava vysoké
frekvence
3: Uprava nizké frekvence, bez Gpravy vysoké
frekvence LED cifra na misté tisicovek: flexibilni
funkce PWM
0: blokovano 1: povoleno
LED cifra na misté jednotek: Funkce AVR
0: blokovéno 1: povoleno vzdy 2: blokovano
pouze
pfi zpomalovani
LED cifra na misté desitek: pfemodulace
FE.19 | Funkce AVR 0: blokovéno 1:povoleno 1102 X
LED cifra na misté stovek: kompenzace doby
necinnosti 0:blokovano 1: povoleno
LED cifra na misté tisicovek: harmonické slozky
optimalizace (vyhrazeno)
0: blokovéno 1: povoleno
Oscilace
FE20 | Potlacuiic 0,00~300,00 Hz o
pocatecni
frekvenci
FE.21 Tokové brzdéni | 0~100 0: blokovano 0 (0]
FE22 | Faktoroviadani o455 o plokovano 0 0
Uspory energie
. 0: blokovano
FE.23 Priorita MS . , 0 X
1: 1:MS pred nastavenim F0.03
Priorit. 0: blokovano
riorita
FE.24 postréent 1: postréeni ma nejvy33i prioritu pfi provozu 0 X
ovladace
LED cifra na misté jednotek: Vybér vystupt A02
a DO 0: A02 povoleno1: DO povoleno
LED cifra na misté desitek: Funkce OC (vyhrazeno)
FE.25 |Specidlnifunkce |0: blokovanol: povoleno 010 X
LED cifra na misté stovek: Funkce OUI (vyhrazeno)
0: blokovano1: povoleno
LED cifra na misté tisic(: vyhrazeno

KasTER



3 Tovarni -
Nastavit rozsah —— Upravy
Potlaceni oscilaci
FE.26 | horni frekvené¢ni | 0,00~300,00 Hz 50,00 (¢}
mez
Fe27 | Koefident 1y 509 50 )
potlaceni oscilaci
Fe2g | Koeficient |4 4 75,0 9% jmenovité napéti motoru 5,0 o
potlaceni oscilaci
0~65535
FE.29 Heslo pro funkce | Pozndmka 1: heslo vejde v platnost 3 minuty po 0 o
) omezujici provoz | GspéSném nastavenfi
Pozndmka 2: parametr nelze inicializovat
FE.30 Verze ovladaciho 1,00~99,99 1,01 *
softwaru
FE.31 Verze ovladaciho 1,00-99,99 1,00 .
softwaru
Jmenovity vykon
FE.32 frekvencniho 0,4~999,9 KW ( G/P) <
ménice
Skupina FF - Parametry vyrobce
0-65535
FF.00 |Heslovyrobce | poznamka: heslo je isp&3né nastavené a zacne 0 0
platit za 3 minuty.
FF.01 |Vyhrazeno - 0 &
0~30
00,4 KW 10,75 KW 21,5KW
2,2 KW
4 4,0 KW 55,5 KW 67,5 KW
11 KW
8 15 KW 9 18,5 KW 10 22 KW
11 30 KW
FF.02 | Model ménice | 1237 KW 13 45 KW 14 55 KW &
1575 KW
16 90 KW 17 110 KW 18 132 KW
19 160 KW
20 185 KW 21200 KW 22 220 KW
23 250 KW
24 280 KW 25315 KW 26 350 KW
27 375 KW
Jmenovity 0,4-999,9 KW
FF.03 vykon ménice , . . P <
frekvence Pozndmka: tento parametr je pouze k prohliZeni
Jmenovité napéti
FF.04 |frekvenéniho 0~999 V 380 &
ménice
Jmenovité napéti
FF.05 |frekvenéniho 0,1-6553,5 A &
ménice
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Tovarni

Nastavit rozsah nastaveni | YPTavy
3,2~10,0 gS
0,4~4,0 KW 3,2uS
FF.06 | Doba necinnosti |5,5~22 KW 3,5 S O
30~110 KW 4,0 usS
132~630 KW 4,5 uS
Fepdt| 220 V:0~450V 400V
FE.O7 Bod prepéti o
softwaru 380 V:0~850 V 800 V
Software pod 220 V:0~280 V 180V
FF.08 . &
bodem napéti 380 V:0~440 V 320V
Frog | Bodnadproudu |54 4 55009 220,0% o
softwaru
Fr.ag | Faktorkorekee g4 6 120,0% 100,0 % o
napéti
Fraq | Faktorkorekee 1554 15009 100,0 % o
proudu
ZpUsob detekce | ...
FF.12 ey 0:11:11 1 <&
Za prvé, teplotni
prahova o o
FF.13 hodnota 50,0 °C ~100,0 °C 85,0 &
ochrany snimace
Za druhé,
teplotni prahova VP o
FF.14 hodnota 50,0°C ~100,0 °C 85,0 &
ochrany snimace
0: blokovano
| 1:Vymazani kumulativniho uplynulého Casu
FF.15 ::r?fr(;l:rc:argazam 2: Vymazani kumulativniho vykonu - ¢as zapnuti 0 &
3: Vymazani doby akumulace provozu ventilatoru
4: Odstranéni akumulované spotFeby elektfiny
Stroj - tovarni _
FF.16 Zrovg kod 1 0~65535 0 &
Stroj - tovarni _
FEA7 | Zarovy kod 2 0~65535 0 &
Tovarni hodnota
P data (mésic, den) Ceilza o %
Datum stroje _
FR19 | ok 2010~2100 2013 &
Datum
FE.20 |aktualizace data |(~1231 0622 &
(mésic, den)
Datum
FF.21 | aktualizace 2010~2100 2017 &
softwaru (rok)




Tovarni

Nastavit rozsah ——— Upravy
LED cifra na misté jednotek: frekvenéni ménic
zakazuje typ G/P 0: neplatny, 1: platny
LED cifra na misté desitek vyb&r sméru proudu
s .., | 0:vpred(smérem k motoru ), 1: vzad (smérem
FE.22 \f/ybfr speciaini | y frekvenénimu ménici ) 110 &
unkce
LED cifra na pozici stovek: vybér napajeni systému
0:5V1:33V
LED cifra na misté tisicd: vyhrazeno
0: Vyhrazeno 1: Vyhrazeno
Skupina d - Monitorovani skupiny parametr( a zaznam chyb
’ Vystupni . NP .
d-00 o 0.00 ~ maximalnf{ vystupni [F0.10] 0 *
Nastavit TP .
d-01 frekvenci 0.00 ~ maximaln{ vystupni [F0.10] 0 *
Odhadovana 0.00 ~ maximalni vystupni [F0.10]
d-02 | frekvence Poznamka: frekvence chodu motoru prevedena 0 L 4
motoru z odhadované rychlosti motoru
Hlavni nastavena S .
d-03 frekvence 0.00 ~ maximalni vystupni [F0.10] 0 <*
Pomocna
d-04 nastavena 0.00 ~ maximaln{ vystupni [F0.10] 0 L 2
frekvence
d-05 | Vystupniproud |0,0~6553,5A 0 L 2
d-06 Vystupni napéti | 0~ 999 V 0 L
d-07 | WSWUPNITOCEVY 1 560,0~ +200,0 % 0 .
moment
Rychlost otacent
d-08 motoru (RPM/ 0~36000 (RPM/min) 0 <
min)
Koeficient
d-09 vykonu motoru 0,00-1,00 0 *
Linearni rychlost N
410 | dhodu (ms) 0,01~ 655,35 (M/s) 0 *
Nastavit linearni
d-11 rychlost (m/s) 0,01 ~ 655,35 (m/s) 0 *
d-12 (l\\l/?petl sbérnice | 1 gy 0 .
d-13 X/s)tupm napéti 0-999 0 *
Natavena
d-14 hodnota PID (V) 0,00~10,00 V 0 L 2
Zpétna vazba _
d-15 PID (V) 0,00~10,00 V 0 <
Analogovy vstup .
d-16 Al (V/mA) 0,00~10,00 V 0 L 2
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. Tovarni | -
Nastavit rozsah nastaveni | YPTavy
Analogovy vstup _
d-17 Al2(V) 0,00~10,00 V 0 &
I Vstup impulsni _
d-18 rekvence (KHz) 0,00~50 kHz 0 L 2
Analogovy
d-19 | vystup AOT(V/ | 0,00~10,00 V 0 *
mA)
Analogovy _
d-20 vystup AO2 (V) 0,00~10,00 V 0 L 2
St " , O~FFH
av vstupni
d-21 svorky P Poznamka: posloupnost od nejvy3f k nejnizsi 0 *
Cislici binadrni soustavy X8/X7/X6/X5/X4/X3/X2/X1
ot - , O~FH
av vystupni
d-22 svorlg 8 Poznémka: posloupnost od nejvy3si k nejnizsi 0 2
Cislici v binarni soustavé R2/R1/Y2/Y1
O~FFFFH
BITO: spustit/zastavit
BIT1: zpét/vpred
BIT2: provoz pfi nulové rychlosti ménice
BIT3: vyhrazeno
BIT4: zrychleni BITS: zpomaleni BITE: provoz
s konstantni rychlosti
ProvoznireZim | B|T7: pfedexcitace
d-23 meélavi?gcmho BIT8: ladéni parametr( frekvencniho ménice 0 ¢
BIT9: mezni hodnota nadproudu
BIT10: mezni hodnota prepéti
BIT 11: omezeni amplitudy to¢ivého momentu
BIT12: omezeni amplitudy rychlosti
BIT13: ovladani rychlosti
BIT14: ovladani tocivého momentu
BIT15: vyhrazeno
Aktudlni stav
d-24 | vicefazové 0~15 0 2
rychlosti
d-25  |vyhrazeno 0~50000 Hz 0 L 2
d-26 | vyhrazeno - 0 L 2
Hodnota
d-27 | aktualniho 0~65535 0 2
odectu
Nastavit
d-28 |} odnotu odectu | 0762355 v ¢
Aktualni
d-29 |} odnota tasu (s) 0-655355 0 ¢
Nastavit
d-30 [ e ) 0,000~65,535 S (KM) 0 L 2




d-31 Aktualni délka

Nastavit rozsah

0,000~65,535 S (KM)

Tovarni
nastaveni

Upravy

d-32 Nastavit délku

0,000~65,535 S (KM)

Teplota

433 | chladice 1

0,0°C~+110,0 °C

d-45

Parametr
monitorovani
specialniho
modelu
(vyhrazeno)

Nastavit rozsah

Tovarni

nastaveni Upravy

Teplota

d-34 | chiadite 2

0,0°C~+110,0 °C

L IR SNIR R

Kumulativni
doba béhu

frekven¢niho

d-35

meénice (hodina)

0~65535H

*

d-46

Parametr
monitorovani
specialniho
modelu
(vyhrazeno)

Kumulativni
doba zapnuti

det frekvenéniho

meénice (hodina)

0~65535 H

d-47

Parametr
monitorovani
specialniho
modelu
(vyhrazeno)

Kumulativni
doba zapnuti
ventilatoru
(hodina)

d-37

0~65535 H

d-48

Treti typ chyby
od konce

d-49

Kumulativni
d-38 spotreba

nizkého radu)

elektriny (Cislice

0~9999 KWH

d-50

Posledni typ
chyby

d-51

Aktudlni typ
chyby

Kumulativni

d-39 spotfeba

elektriny (Cislice
vysokého radu)

0~9999 KWH (*10000)

Frekvence
provozu aktualni
chyby

0,00~ [F0.11] horni mezni frekvence

Vystupni proud
aktualni chyby

0,0~ 6553,5A

Parametr
monitorovani{
d-40 specialniho
modelu
(vyhrazeno)

0,00~60,00 (MPa., Kg)

Napéti sbérnice
aktualni chyby

0~999 V

o
(6| 6 (6|0 0 o

Specialni
d-41 monitorovani
modelu

0,0~ 6553,5 KW

Stav vstupniho
terminalu
aktualni chyby

0~7FH

Cislici v binarni soustavé X7/X6/X5/X4/X3/X2/X1

Parametr
monitorovani{
d-42 specialniho
modelu
(vyhrazeno)

Stav vystupni
stavu Aktualni
chyby

O~FH

Cislici v binarni soustavé R1/Y2/Y1

Provozni stav
aktudlni chyby

O~FFFFH

Parametr
monitorovani
d-43 specialniho
modelu
(vyhrazeno)

Parametr
monitorovani{
d-44 specialniho
modelu
(vyhrazeno)
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Model vyrobku Napajeci adaptér  Vstupni napéti Vystupni napé&ti Rozméry pro instalaci wON_aMM_‘quHo,M:xn: woNAHm_‘wV\v_wﬂ_vm ::._hcm””_mouﬁ :”_c_ﬂﬂﬂwﬁ
FL710-25-4.0 kW 4.0 kW jednofazové trifazové 17A 128x228 mm 240x140%180 mm 302x185x235 mm 2.75Kg 3.2Kg
220V-240V 220V-240V

FL710-25-5.5 kW 5.5 kW 50 Hz-60 Ha 50 H-60 Ha 25A 128228 mm 240%140x180 mm 302x185%235 mm 2.85Kg 2.85Kg
FL710-4T-0.75 KW 0.75 kW 2,1A 88x140 mm 151x100x138 mm 215x142x183 mm 1.05 Kg 13Kg
FL710-4T-1.5 kW 1.5 kW 3,8A 88x140 mm 151x100x138 mm 215x142x183 mm 1.05 Kg 1,35Kg
FL710-4T-2.2 kW 2.2 kW 5,1A 88x140 mm 151x100x138 mm 215x142x183 mm 1.05 Kg 1,35 Kg
FL710-4T-4.0 kKW 4.0 kW 8,5A 128x228 mm 240x140x180 mm 302x185x235 mm 2.75Kg 3,15Kg
FL710-4T-5.5 kW 5.5 kW 13A 128228 mm 240x140x180 mm 302x185%235 mm 2.85Kg 3,25Kg
FL710-4T-7.5 kW 7.5 kW 16A 128228 mm 240x140x180 mm 302x185%235 mm 2.9Kg 3,35Kg
FL710-4T-11 kW 11 kw 24A 128x228 mm 240x140x180 mm 302x185x235 mm 33Kg 3,45 Kg
FL710-4T-15 kW 15 kw 32A 187x305 mm 323%205%205 mm 395x285x300 mm 5,6 Kg 6,5Kg
FL710-4T-18.5 kW 18.5 kW 36A 187x305 mm 323%205%205 mm 395x285x300 mm 5,75 Kg 6,65 Kg
FL710-4T-22 kW 22 kW 44A 187x305 mm 323%205%205 mm 395x285x300 mm 5,85 Kg 6,75 Kg
FL710-4T-30 kW 30 kW 58A 235x443 mm 465x285%225 mm 560x385x335 mm 16,1 Kg 17,6 Kg
FL710-4T-37 kW 37 kW 70A 235x443 mm 465%285%225 mm 560x385x335 mm 163 Kg 17,8 Kg
FL710-4T-45 kW 45 kW 90A 235x443 mm 510x320x256 mm 600x420x355 mm 22,75 Kg 24,6 Kg
FL710-4T-55 kW 55 kW tHifazové tHfazove 110A 235x443 mm 510x320%256 mm 600x420x355 mm 23,05 Kg 24,9Kg
FL710-4T-75 kW 75 kW 380 V-440 V 380 V-440 V 152A 240x626 mm 650x380x275 mm 770x510x343 mm 37Kg 40,1 Kg
FL710-4T-90 kW 90 kW 50 Hz-60 Hz 50 Hz-60 Hz 172A 240%626 mm 650x380x275 mm 770x510x343 mm 37,75 Kg 41,5Kg
FL710-4T-110 kW 110 kW 205A 240%626 mm 650x380x275 mm 770x510x343 mm 38,5 Kg 42,25 Kg
FL710-4T-132 kW 132 kW 253A 320x730 mm 750x495x325 mm 870x620x500 mm 59,5 Kg 69,5 Kg
FL710-4T-160 kW 160 kW 304A 320x730 mm 750x495x325 mm 870x620x500 mm 61,5Kg 73Kg
FL710-4T-185 kW 185 kW 350A 320%730 mm 750%495x325 mm 870x620x500 mm 61,5Kg 73Kg
FL710-4T-200 kW 200 kW 380A 460x980 mm 1005x632x440 mm 1080%710x580 mm 117 Kg 137 Kg
FL710-4T-220 kW 220 kW 426A 460x980 mm 1005x632x440 mm 1080x710x580 mm 117 Kg 137 Kg
FL710-4T-250 kW 250 kW 465A 460x980 mm 1005x632x440 mm 1080x710x580 mm 117 Kg 137 Kg
FL710-4T-280 kW 280 kW 520A 460x980 mm 1005x632x440 mm 1080x710x580 mm 120 Kg 140 Kg
FL710-4T-315 kW 315 kW 585A 500x1200 mm 1250%800x450 mm 1320x870x580 mm 175 Kg 205 Kg
FL710-4T-355 kW 355 kW 650A 500x1200 mm 1250%800x450 mm 1320x870x580 mm 175 Kg 205 Kg
FL710-4T-400 kW 400 kW 725A 500x1200 mm 1250x800x450 mm 1320x870x580 mm 180 Kg 210Kg
FL710-4T-450 kW 450 KW 820A 500x1200 mm 1250x800x450 mm 1320x870x580 mm 182 Kg 212Kg
FL710-4T-500 kW 500 kW 930A 500x1200 mm 1250%800x450 mm 1320x870x580 mm 182GK 212Kg




